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THERMASGARD® 9111
THERMASGARD® 9112

(@ Bedienungs- und Montageanleitung

Feldbus-Eingangsmodule und
Feldbus-Ausgangsmodule

Operating Instructions, Mounting & Installation

Fieldbus input modules and
fieldbus output modules

® Notice d’instruction

Modules d'entrée bus de champ et
modules de sortie bus de champ

p\[KOBOﬂCTBO no MOHTaxy un O6Cl1y)KVIBaHI/IIO

LLInHHbIE MOAYNW BXOAHBIE 1
LWMHHBIE Mogynu BeixodHble (Fieldbus)

®

S+S REGELTECHNIK

S5+S REGELTECHNIK GMBH
PIRNAER STRASSE 20
90411 NURNBERG / GERMANY

FON +48(0)811/51947-0 l MADE
FAX +48(0)911/51947-70

mail@SplusS.de GERMANY
www.SplusS.de —

S

S+S REGELTECHNIK

THERMASGARD® 9111

mit 8 analogen Passiv-Eingangen

with 8 analog passive inputs

avec 8 entrées analogiques passives

¢ 8 aHanoroBeIMI NaCCUBHLIMU BXOAAMU

»

THERMASGARD® 9112
mit 8 Relais-Ausgéngen
with 8 relay outputs

avec B sorties relais

c B peneiiHbIMU BbIXOAaMut

a

Herzlichen Gliickwunsch!

Sie haben ein deutsches Qualitdtsprodukt erworben.
Congratulations!

You have bought a German quality product.

Félicitations!

Vous avez fait I'acquisition d’un produit allemand de qualité.
MpumuTe Hawwm nosppaenexua !

Bbl nprobpeny KauecTBeHHbI NPOAYKT, N3roTOBEHHLI B lepmaHini.
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THERMASGARD® 9112

mit 8 analogen Ausgéangen (0-10V),
Handbetrieb und Notbedienebene

with 8 analog outputs (0 -10V),

manual mode and emergency operating level
avec 8 sorties analogiques (0-10V),
commande manuelle et commande de secours
¢ 8 aHanoroseimu Beixonamu (0 -10B),

PYYHbIM PEXVMOM 1 aBaPUIHBLIMI OpraHammn
ynpasneHua

THERMASGARD® 9112
mit 8 Relais-Ausgangen
und Handbetrieb

with 8 relay outputs

and manual mode

avec B sorties relais

et commande manuelle

c B peneiiHbIMU BbIXOAaMut
1 PYyUHBIM PEXMMOM

THERMASGARD® 9111
mit 16 Eingadngen

with 16 inputs

avec 16 entrées

c 16 sxogamun




(@ THERMASGARD® 9111/9112

Die neuen Feldbussysteme THERMASGARD® 911x, mit S-Bus- oder Mod-Bus-Protokoll (am Gerét wahlbar) helfen durch den geringeren
Zeitaufwand bei der Verkabelung und Installiation Zeit und Kosten zu sparen. Erweiterungen oder Anderungen sind einfach durchzufiihren
und garantieren Flexibilitat und Zukunftssicherheit. Die Feldbusgeréate sind auf Hutschienen montierbar und einfach zu bedienen.

Mit dem THERMASGARD® 9111 Feldbus-Eingangsmodulen kénnen aktive Signale oder passive Sensoren in S-Bus- oder Modbus-Protokalle

umgewandelt und von entsprechenden Geraten verarbeitet werden.

Mit dem THERMASGARD® 9112 Feldbus-Ausgangsmodulen kénnen S-Bus- oder Modbus-Protokolle in digitale oder Relais-Ausgénge um-
gewandelt und von entsprechenden Geraten verarbeitet werden. Mit Modulen, die Gber eine Handbdienungsebene verfugen, kénnen die

Ausgange zu und abgeschaltet werden, um Fehler einfacher lokalisieren zu kénnen.

TECHNISCHE DATEN:

.24V DC/5mA gal. getrennt
24V DC/500mA
..max. 250V AC/BA-AC1/2A-AC3

Analog Eingang passiv: ..Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni1000-LG (0,5 mA)
..0..10V/Ri 10kQ
0..20mA/Birde 200Q

..0..10V/max. 10mA je Ausgang

Analog Eingang aktiv:...

Analog Ausgang (U):.

Busschnittstelle: ..o RS 485, aktiv, galvanisch getrennt.
Busabschluss mit Jumper aktivierbar.

Bis zu 32 Gerate auf einem Segment maglich.

Bei gréBerer Anzahl von Gerdten mussen RS485-Transceiver eingesetzt werden.

Leitungslange der Busleitung ist von der Ubertragungsgeschwindigkeit abhangig

(max. 1200 m ohne Signalverstarkung)

Datenleitung geschirmt z.B. YstY 2x08, CATS, ...
Busprotokoll:.........cccooovvviiinnins SAIA® S-Bus (Parity-Mode/Data-Mode)

Adressbereich 0...127 einstellbar

Modbus (RTU-Mode)

Adressbereich 0..127 einstellbar

Gehause: ..., Normgehé&use fir 45 mm-Verteilereinbausystem
mit einer Breite von 5 TE (88 mm)

Montage:.......cccocoviiieiniiniinns auf TS35 Hutschiene oder
direkte Schraubmontage auf Wand bzw. Tragerplattte
mittels integrierten Montageflanschen

Temperaturbereich:............... -20..+70°C Lagertemperatur

-10..+50°C Umgebungstemperatur im Betrieb
zulassige Luftfeuchte:.............. 989% r.H. nicht betauend
Schutzklasse: ..., Il (nach EN 60730)
Schutzart:.......cocvviciiciici, IP 20 (nach EN 60529)
NOPMEN: .o CE-Konformitat,

elektromagnetische Vertraglichkeit
nach EN 60000-4-2/3/4/5/8,
EN 55011, EN 61326-1



THERMASGARD® 9111 (Feldbus-Eingangsmodule)

Typ/WG1 Art.-Nr. Eingéange Austattung
FB-16E-L 1905-8111-1000-400 16 Digitale mit LEDs
FB-8AE 1905-9111-2000-500 8 Analog fur passive Sensoren
Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni100TK5000
FB-8AE-U 1905-9111-2010-500 8 Analog Aktiv 0-10V
FB-8AE-I 1905-9111-2020-500 8 Analog Aktiv 4..20mA

THERMASGARD® 9112 (Feldbus-Ausgangsmodule)

Typ/WG1 Art.-Nr. Aus-/Eingange Austattung
FB-8AA-U 1905-9112-0200-100 8 Analog out Aktiv 0-10V
FB-8AA-U-H 1905-9112-0201-100 8 Analog out Aktiv 0-10V
mit Handbedienebene
FB-8RA 1905-9112-0300-100 8 Relais out SchlieBer
FB-8RA-H 1905-9112-0301-100 8 Relais out SchlieBer
mit Handbedienebene
FB-8RA-4AE 1905-9112-2300-300 8 Relais out / SchlieBer /
4 Passiv in Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni100TK5000
FB-8RA-4AE-H 1905-9112-2301-300 8 Relais out / SchlieBer /
4 Passiv in Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni100TK5000
mit Handbedienebene
FB-8RA-4AE-U 1905-9112-2310-300 8 Relais out / SchlieBer /
4 Aktiv in 0-10Vv
FB-8RA-4AE-U-H 1905-9112-2311-300 8 Relais out / SchlieBer /
4 Aktiv in 0-10Vv
mit Handbedienebene

@ Wichtige Hinweise

Als AGB gelten ausschlieBlich unsere sowie die gultigen ,Allgemeinen Lieferbedingungen fiir Erzeugnisse und Leistungen der Elektroindustrie®
(ZVEI Bedingungen) zuztglich der Ergénzungsklausel ,Erweiterter Eigentumsvorbehalt®.

AuBerdem sind folgende Punkte zu beachten:
- Vor der Installation und Inbetriebnahme ist diese Anleitung zu lesen und die alle darin gemachten Hinweise sind zu beachten!

- Der Anschluss der Geréate darf nur an Sicherheitskleinspannung und im spannungslosen Zustand erfolgen. Um Schaden und Fehler am Geréat
(z.B. durch Spannungsinduktion) zu verhindern, sind abgeschirmte Leitungen zu verwenden, eine Parallelverlegung zu stromfiihrenden Leitungen zu
vermeiden und die EMV- Richtlinien zu beachten.

Dieses Gerat ist nur fir den angegebenen Verwendungszweck zu nutzen, dabei sind die entsprechenden Sicherheitsvorschriften des VDE,
der Lander, ihrer Uberwachungsorgane, des TUV und der ortlichen EVU zu beachten.
Der Kaufer hat die Einhaltung der Bau- und Sicherungsbestimmung zu gewahrleisten und Gefahrdungen aller Art zu vermeiden.

Fur Mangel und Schaden, die durch unsachgemaBe Verwendung dieses Gerates entstehen, werden keinerlei Gewahrleistungen und Haftungen
ibernommen.

Folgeschaden, welche durch Fehler an diesem Gerat entstehen, sind von der Gewahrleistung und Haftung ausgeschlossen.
- Die Installation der Gerate darf nur durch Fachpersonal erfolgen.

Es gelten ausschlieBlich die technischen Daten und Anschlussbedingungen der zum Geréat gelieferten Montage- und Bedienungsanleitung,
Abweichungen zur Katalogdarstellung sind nicht zusatzlich aufgeftihrt und im Sinne des technischen Fortschritts und der stetigen Verbesserung
unserer Produkte moglich.

Bei Veranderungen der Gerate durch den Anwender entfallen alle Gewé&hrleistungsanspriiche.

- Dieses Gerét darf nicht in der Nahe von Warmequellen (z.B. Heizkorpern) oder deren Warmestrom eingesetzt werden, eine direkte Sonnen-
einstrahlung oder Warmeeinstrahlung durch ahnliche Quellen (starke Leuchte, Halogenstrahler) ist unbedingt zu vermeiden.

Der Betrieb in der N&he von Geraten, welche nicht den EMV- Richtlinien entsprechen, kann zur Beeinflussung der Funktionsweise fuhren.

- Dieses Gerét darf nicht fir Uberwachungszwecke, welche ausschlieBlich dem Schutz von Personen gegen Gefahrdung oder Verletzung dienen und
nicht als Not-Aus-Schalter an Anlagen und Maschinen oder vergleichbare sicherheitsrelevante Aufgaben verwendet werden.

- Die Gehé&use- und Gehausezubehérmafie kdnnen geringe Toleranzen zu den Angaben dieser Anleitung aufweisen.
- Veranderungen dieser Unterlagen sind nicht gestattet.

Reklamationen werden nur vollstandig in Originalverpackung angenommen.

Vor der Installation und Inbetriebnahme ist diese Anleitung zu lesen und die alle darin gemachten Hinweise sind zu beachten!
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©) Montage und Installation

THERMASGARD® 911x

RS485-Bus
— RS485 Busabschluss

oV
Versorgung Bus- Busparameter
adresse (Baudrate,
+10..+24VDC Datenbits,..)
I
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Anschliisse

Stromversorgung und Busleitung steckbar ausgefuihrt. Alle weiteren Anschlisse sind Schraubklemmen.
Stromversorgung: COMBICO-Steckverbindung 2-polig

Busanschluss: COMBICO-Steckverbindung 2-polig

170 Anschlusse: ...Schraubklemmen ausgelegt fur Leitungen bis zu 2,5 mm?2

Stromversorgungs-LED
Die LED fur die Stromversorgung ist links unten an der Geratevorderseite.
Die grune LED [Rx] signalisiert das vorhanden sein der Stromversorgung.

Kommunikations-LED

Die LED fur die Kommunikation sind links oben an der Geratevorderseite.

Die grine LED [Rx] signalisiert einen Datenverkehr auf der Busleitung (ankommende Daten).
Die rote LED [Tx] signalisiert, das das Feldbusgerat Daten auf die Busleitung sendet.

ORx @Tx

Konfiguration

Die Position der DIP-Schalter ist oben mittig.
Der Busabschluss befindet sich zwischen Busstecker und den DIP-Schaltern.

RS485 BUSABSCHLUSS

Der Abschlusswiderstand fir den Busabschluss ist im Geréat bereits eingebaut und
kann bei Bedarf Gber den Jumper aktiviert werden.

Busabschluss Busabschluss
offen geschlossen (aktiviert)
BUSPROTOKOLL

Das Busprotokoll kann mit dem linken DIP-Schalter (Pos.8) eingestellt werden.

DIP-Schalter links:

Busprotokoll
DIP8 Protokoll
ON SAIA® S-Bus
OFF Modbus RTU




BUSADRESSE

Die Busadresse im Bereich von O bis 127 (Binarformat)
kann mit dem linken DIP-Schalter (Pos.1 bis 7] eingestellt werden.
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Lenaeaa0
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AW AEnAD
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HuEAEnaD
ArneEnan
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AunEEnan
a8 aTalh
TRyl
ALeaa0
AW REnAD
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32 [BEAREAD
33 EABAONA0
34 BRO06RA0
35 WJEBBnEn0
36 [AAWAAWAT
37 lWBLAREAD
38 MEWAREAD
39 BREOORA0
40 BRBWOLOD
41 JABEEAT
42 BuBUOWOD
43 [JUBEAAT
44 BREUOWED
45 [JAAEANAT
46 BUEUOWOD
47 BUENDEO0

48 AOBNWAAD
49 WARAEEAD
50 fEBALEE]
51 WEBALEn]
52 AAUALEAD
53 QAWALWALD
54 BRUAEEAD
55 WUEMWEA]
56 AOBREEA]
57 WhnREEa0
58 OUOHULAL
59 ERBREEAD
60 AOEREAA]
61 EAUREEAD
62 AUEREAA]
63 WUEREAA]

64 OO0ABOWD
65 EO0ABMOWT
66 [d0B0OOW
67 BUOABOED
68 OOWABMED
69 EOWAROED
70 OWWABOED
71 dELAOED
72 OOOEBOWD
73 WOBRAELL
74 BUOEBOED
75 EWOEBnE
76 OOWEBOWD
77 W0WLBOED
78 OWWEBOED
79 WWWEBOED

80 0O00OE0
81 RAnAEnRL
82 HEBANEEL
83 HUNANRL
84 AfWAEnLL
85 WoenunEl
86 fUWAENRL
87 HUWADRL
88 AMnLunLL
89 WOBMLEEL
90 HEOREARD
91 HEOEENRD
92 OEERLEE0
93 HALEENRD
94 DEERLEE0
95 HUWEUOR

96 OOBOBLAEL
97 WOROAWE]
98 0EAOAMEI
99 EnOAWED
100 O0WOAWT
101 WARAAWLD
102 0ERAAWMT
103 WlWEBBLAEL
104 BAAEAWED
105 AAEAWT
106 BEAEAWLD
107 EEAEAWT
108 AAWEAWE
109 WOELWAWAEL
110 BEUEANED
111 UENEALET

BAUDRATE | PARITY | BYTELANGE (Anzahl der Datenbits) | STOPBIT | MODE (S-Bus)
kann mit dem rechten DIP-Schalter (Pos. 1 bis 8) eingestellt werden.

AR
DIP-Schalter rechts:
Baudrate
DIP1 DIP2 DIP3 Baud
OFF OFF OFF 1200
ON OFF OFF 2400
OFF ON OFF 4800
ON ON OFF 9600
OFF OFF ON 18200
ON OFF ON 38400
OFF ON ON unbenutzt
ON ON ON unbenutzt
Parity
DIP4 DIP5 Datenbits
OFF OFF EVEN
ON OFF 0bD
OFF ON NONE
ON ON unbenutzt
Bytelénge
DIP6 Anzahl Datenbits
OFF 8
ON 7
Stopbit
DIP7 Anzahl Stopbits
OFF 1
ON 2
Mode (nur wenn SAIA® S-Bus angewéhlt)
DIP8 S-Bus Mode (S-Bus)
OFF Parity-Mode
ON Data-Mode

112 APBOELELD
113 WAROEWET
114 BUBOEWED
115 UEAOEWED
116 O0WORWE]
117 UANALUED
118 OEROLUWEL
119 WWEBELUED
120 BAALEUED
121 WBBLEWED
122 BEAEEUED
123 WEAEEWET
124 APEWELELD
125 WOWEEWED
126 ORWEELE]
127 WEUEELED




Modbus RTU

Dieses Kapitel beschreibt, wie die einzelnen Register, Inputs, usw. angesprochen werden.
Auf die Adressen der jeweiligen Ein- und Ausgange wird hier nicht Bezug genommen, sondern muss aus dem jeweiligen
typspezifischen Geratedatenblatt entnommen werden.

Analogwerte
Analogwerte werden generell als WORD (16 BIT) im FB-Il Feldbussystem behandelt.

Temperaturmesswerte werden als Ganzahl mit 1/10°C ubergeben.
21,3°C v entspricht einem Wert von 213.

Aktive Mess- und Ausgabewerte (0..10V und 0...20mA) werden mit einer Auflésung 1/ 100 tbergeben.
.entspricht einem Wert von 670.
.entspricht einem Wert von 1125.

11,25mA ..

Mit folgenden Befehlen kdnnen diese Register gelesen bzw. geschrieben werden:
MesSWErte .......ccccccvvvrnns read Holding Register...............

Ausgabewerte ................... read Holding Register..
write Single Register....
write Multiple Register

Digital Eingang

Digitale Eingénge werden als einzelne Bits im FB-Il Feldbussystem behandelt.
Dabei ist es egal, ob nur ein oder mehrere Eingénge gleichzeitig gelesen werden.

Digital Eingang ................. read Discrete Inputs................. 0x02

Digital Ausgang
Digitale Ausgange werden als einzelne Bits im FB-Il Feldbussystem behandelt.
Dabei ist es egal, ob nur ein oder mehrere Ausgéange gleichzeitig geschrieben oder gelesen werden.

Digital Ausgang ................ write Single Coil ..
write Multiple Coi .
read Coils ...

Notbedienung Schalter

Die Schalter der Notbedienebene werden wie digitale Eingange als einzelne Bits im FB-Il Feldbussystem behandelt.
Dabei ist es egal, ob nur ein oder mehrere Schalter gleichzeitig gelesen werden.

Schalter ... ..read Discrete Inputs. ..0x02

Notbedienung Potentiometer
Die Potentiometer der Notbedienebene werden wie aktive Analogeingange behandelt.

Die Potentiometerstellung entspricht einem Ausgangssignal des jeweiligen Gerattyps (0..10V)
und wird mit einer Auflosung 1/ 100 tbergeben.

... entspricht einem Wert von 870 bzw. 8,7V.

... entspricht einem Wert von 1000 bzw. 10mA.




SAIA® S-Bus

Dieses Kapitel beschreibt, wie die einzelnen Register, Inputs, Flags usw. angesprochen werden.
Auf die Adressen der jeweiligen Ein- und Ausgange wird hier nicht Bezug genommen, sondern muss aus dem jeweiligen
typspezifischen Geratedatenblatt entnommen werden.

Allgemeines

Um den SAIA® S-Bus verwenden zu kénnen, muss vor den F-Boxen, die fur die Kommunikation verwendet werden die
SASl-Initialisierung ,SASI S-Bus Master” gesetzt werden.

Optional kann auch fir jedes einzelne Feldbusgerat die F-Box ,S-Bus Station" eingesetzt werden. Mit Hilfe dieser F-Box wird
die Kommunikation optimiert und nach einem Ausfall des Feldbusgerates die Kommunikation wieder neu hergestellt.

Busanschluss

Die Klemmen A und B haben beim SAIA® S-Bus andere Bezeichnungen. Diese sind wie folgt zuzuordnen:
A=/D

B=D

Analogwerte
Analogwerte werden generell als REGISTER (32 BIT) im FB-ll Feldbussystem behandelt.

Temperaturmesswerte werden als Ganzahl mit 1/10°C bergeben.
21,3°C v entspricht einem Wert von 213.

Aktive Mess- und Ausgabewerte (0..10V und O...20mA) werden mit einer Auflésung 1/ 100 ubergeben.
6,7V .entspricht einem Wert von 670.
11,25m .entspricht einem Wert von 1125.

Digital Eingang
Digitale Eingange werden als einzelne FLAGS (Bits) im FB-Il Feldbussystem behandelt.
Dabei ist es egal, ob nur ein oder mehrere Eingéange gleichzeitig gelesen werden.

Digital Ausgang
Digitale Ausgange werden als einzelne OUTPUT (Bits) im FB-Il Feldbussystem behandelt.
Dabei ist es egal, ob nur ein oder mehrere Ausgéange gleichzeitig geschrieben oder gelesen werden.

Notbedienung Schalter
Die Schalter der Notbedienebene werden wie digitale Eingange als einzelne FLAGS (Bits) im Feldbussystem behandelt.
Dabei ist es egal, ob nur ein oder mehrere Schalter gleichzeitig gelesen werden.

Notbedienung Potentiometer
Die Potentiometer der Notbedienebene werden wie aktive Analogeingange behandelt.

Die Potentiometerstellung entspricht einem Ausgangssignal des jeweiligen Gerattyps (0..10V)
und wird mit einer Auflésung 1/100 tbergeben.

U-Type.....67%........ entspricht einem Wert von 670 bzw. 6,7V.

I-Type........ 50%........ entspricht einem Wert von 1000 bzw. 10mA.

SASI S-Bus Initialisierung
Fir die Nutzung des SASI S-Bus muss im Fupla-Programm VOR ersten Kommunikations F-Box die SASI-Initalisierung
platziert werden. Dazu kann die F-Box ,,SASI S-Bus Master” verwendet werden.

Einstellungen in der F-Box:

Nummer des verwendet Cannels der SPS

...100- 1000 ms (je nach Komplexitat des Netzwerkes)

S-Bus Mode. ...Parity/Data

Gateway ..No

RS Type. ...RS485

Transmission speed...........cccccevernne. Die gewiinschte Ubertragungsgeschwindigkeit auswéhlen,

die auch auf den Feldbusgeréaten eingestellt ist.

S-Bus Station (optional)

Optional kann fir jedes einzelne Feldbusgerat die F-Box ,,S-Bus Station” eingesetzt werden.

Mit Hilfe diese F-Box wird die Kommunikation optimiert und nach einem Ausfall des Feldbusgerates die Kommunikation
wieder neu hergestellt.




S-Bus Register lesen
Register lesen mit F-Box ,Empfang Ganzahl®.

Einstellungen in der F-Box:
Initialisation
IP/Node /Profi-S-Bus Address.
Source station (S-Bus)
Source element.
Source address.

..NO

.0

...Busadresse des jeweiligen Feldbusgerates
Register

...Startadresse mit der das Auslesen beginnen soll

Die Anzahl der zu lesenden Register wird durch ausziehen der F-Box erreicht.

S-Bus Register schreiben
Register schreiben mit F-Box ,,Senden Ganzahl*®.

Einstellungen in der F-Box:
Initialisation
IP/Node /Profi-S-Bus Address........
Destination station (S-Bus Busadresse des jeweiligen Feldbusgerates
Destination element ...Register

Destination address...........ccccccoeeeee Startadresse mit der das Beschreiben beginnen soll

Die Anzahl der zu schreibenden Register wird durch ausziehen der F-Box erreicht.

S-Bus Output schreiben
Output schreiben mit F-Box ,,Senden Binar*.

Einstellungen in der F-Box:
Initialisation
IP/Node /Profi-S-Bus Address.
Destination station (S-Bus).
Destination element...
Destination address...

..NO

0

Busadresse des jeweiligen Feldbusgerates

Output

...Startadresse mit der das Beschreiben beginnen soll

Die Anzahl der zu schreibenden Outputs wird durch ausziehen der F-Box erreicht.

S-Bus Output lesen
Output lesen mit F-Box ,Empfang Binar*.

Einstellungen in der F-Box:
Initialisation
IP/Node /Profi-S-Bus Address.
Source station (S-Bus) Busadresse des jeweiligen Feldbusgerates
Source element ...Output

Source address.........ccccocevicicicinns Startadresse mit der das Auslesen beginnen soll

..NO
0

Die Anzahl der zu lesenden Outputs wird durch ausziehen der F-Box erreicht.

S-Bus Flag schreiben
Flag schreiben mit F-Box ,Senden Binar®.

Einstellungen in der F-Box:
Initialisation
IP/Node /Profi-S-Bus Address.
Destination station (S-Bus)
Destination element...
Destination address...

..NO

0

...Busadresse des jeweiligen Feldbusgerates

...Flag

...Startadresse mit der das Beschreiben beginnen soll

Die Anzahl der zu schreibenden Flags wird durch ausziehen der F-Box erreicht.

S-Bus Flag lesen
Flag lesen mit F-Box ,Empfang Binar*.

Einstellungen in der F-Box:
Initialisation
IP/Node /Profi-S-Bus Address.
Source station (S-Bus) ...Busadresse des jeweiligen Feldbusgerates
Source element ...Flag

Source address...........ccccooeieiininnnnnn. Startadresse mit der das Auslesen beginnen soll

..NO
.0

Die Anzahl der zu lesenden Flags wird durch ausziehen der F-Box erreicht.




(@ Registereintrage

(16x digitaler Eingang)

16x digitaler Eingang
galvanisch getrennt (24V DC) mit LED

Lesezugriff:

Eingang Modbus RTU SAIA® S-Bus
digital read Flag
Discrete Inputs (read)
EO (Input) O (Flag) FO
E1 (Input) 1 (Flag) F1
E2 (Input) 2 (Flag) F2
E3 (Input) 3 (Flag) F3
E4 (Input) 4 (Flag) F4
ES (Input) 5 (Flag) F5
E6 (Input) 6 (Flag) F6
E7 (Input) 7 (Flag) F7
E8 (Input) 8 (Flag) F8
ES (Input) 9 (Flag) F9
E10 (Input) 10 (Flag) F 10
E11 (Input) 11 (Flag) F 11
E12 (Input) 12 (Flag) F 12
E13 (Input) 13 (Flag) F13
E14 (Input) 14 (Flag) F 14
E15 (Input) 15 (Flag) F 15

16x digitaler Eingang - Zahlerstand-Register

Wird bei jedem Neustart und jeder Spannungswiederkehr
auf O zurtickgesetzt. Steht im jeweiligen zugeordneten
Vorteilerregister der Wert O (default), dann ist es ein
normaler Aufwartszahler.
Anderenfalls ist es ein Abwartszahler, der bei erreichen
von O mit dem Wert des Vorteilerregister geladen wird
und das Bit im Vorteiler-Nullstand gesetzt. Dieses kann
gelesen werden und "MUSS" manuell durch beschreiben

zuriickgesetzt werden.
Damit ist eine Vorteilerfunktion realisierbar.

Schreib-Lesezugriff:

Eingang Modbus RTU SAIA® S-Bus
digital read/write Register
Holding Register (read/write)
EO (Holding Reg) O (Register) RO
E1 (Holding Reg) 1 (Register) R1
E2 (Holding Reg) 2 (Register) R2
E3 (Holding Reg) 3 (Register) R 3
E4 (Holding Reg) 4 (Register) R4
ES5 (Holding Reg) 5 (Register) RS
E6 (Holding Reg) 6 (Register) R6
E7 (Holding Reg) 7 (Register) R7
E8 (Holding Reg) 8 (Register) R8
E9 (Holding Reg) 9 (Register) R9
E 10 (Holding Reg) 10 (Register) R 10
E1N (Holding Reg) 11 (Register) R11
E12 (Holding Reg) 12 (Register) R12
E13 (Holding Reg) 13 (Register) R13
E14 (Holding Reg) 14 (Register) R 14
E15 (Holding Reg) 15 (Register) R 15

16x digitaler Eingang - Vorteiler-Nullstand erreicht

Wird bei jedem Neustart und jeder Spannungswiederkehr

auf O zuriickgesetzt.

Schreib-Lesezugriff:

Eingang Modbus RTU
digital read
Discrete Inputs

EO (Input) 16
E1 (Input) 17
E2 (Input) 18
E3 (Input) 19
E4 (Input) 20
E5 (Input) 21
E6 (Input) 22
E7 (Input) 23
E8 (Input) 24
ES (Input) 25
E10 (Input) 26
E1 (Input) 27
E12 (Input) 28
E13 (Input) 29
E14 (Input) 30
E15 (Input) 31

SAIA® S-Bus
Flag
(read)

(Flag) F 16
(Flag) F17
(Flag) F 18
(Flag) F19
(Flag) F20
(Flag) F21
(Flag) F22
(Flag) F23
(Flag) F 24
(Flag) F 25
(Flag) F 26
(Flag) F 27
(Flag) F 28
(Flag) F29
(Flag) F 30
(Flag) F31

16x digitaler Eingang - Vorteiler-Register

Wird bei jedem Neustart und jeder Spannungswiederkehr
auf O zuriickgesetzt. Steht in diesem Vorteilerregister
der Wert O (default), dann ist die Z&hlfunktion ein normaler

Aufwartszahler.

Ansonst beinhaltet dieses Register den Teilungsfaktor.

Schreib-Lesezugriff:

Eingang Modbus RTU
digital read/write
Holding Register
EO (Holding Reg) 16
E1 (Holding Reg) 17
E2 (Holding Reg) 18
E3 (Holding Reg) 19
E4 (Holding Reg) 20
ES (Holding Reg) 21
E6 (Holding Reg) 22
E7 (Holding Reg) 23
E8 (Holding Reg) 24
E9 (Holding Reg) 25
E10 (Holding Reg) 26
EN (Holding Reg) 27
E12 (Holding Reg) 28
E13 (Holding Reg) 29
E14 (Holding Reg) 30
E15 (Holding Reg) 31

SAIA® S-Bus
Register
(read/write)
(Register) R 16
(Register) R17
(Register) R 18
(Register) R19
(Register) R20
(Register) R 21
(Register) R 22
(Register) R23
(Register) R 24
(Register) R 25
(Register) R 26
(Register) R27
(Register) R28
(Register) R29
(Register) R 30
(Register) R 31
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@ Registereintrége (8x analoger Eingang, passiv / 8x analoger Eingang, passiv)

8x analoger Eingang, aktiv (0-10V / 0...20mA)
Der Messwert wird in 1/100 angegeben
(z.B. Wert 675 im Register entspricht einer Messspannung von 6,75V bzw. 6,75mA)

Lesezugriff:

Eingang Modbus RTU SAIA® S-Bus Eingang
analog read Register
Holding Register (read)

wio (Holding Reg) O (Register) RO 0-10V / 0..20mA
WI1 (Holding Reg) 1 (Register) R1 0-10V / 0..20mA
wi2 (Holding Reg) 2 (Register) R2 0-10V / 0..20mA
Wi 3 (Holding Reg) 3 (Register) R3 0-10V / 0..20mA
wi 4 (Holding Reg) 4 (Register) R4 0-10V / 0..20mA
WI 5 (Holding Reg) 5 (Register) R5 0-10V / 0..20mA
Wi 6 (Holding Reg) 6 (Register) R6 0-10V / 0..20mA
wi7 (Holding Reg) 7 (Register) R7 0-10V / 0..20mA

8x analoger Eingang, passiv (FB-8AE)
Passivfiuhler (Temperatur ist im jeweiligen Register gemaB unten angefihrter Tabelle in 1/10°C abrufbar)
magliche Typen sind Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni1000 TK5000

Lesezugriff:

Eingang Modbus RTU SAIA® S-Bus Fiihler-Typ
analog read Register
Holding Register (read)
wio (Holding Reg) O (Register) RO Pt100
WI1 (Holding Reg) 1 (Register) R1 Pt100
wi2 (Holding Reg) 2 (Register) R2 Pt100
Wi 3 (Holding Reg) 3 (Register) R3 Pt100
wi 4 (Holding Reg) 4 (Register) R4 Pt100
WI 5 (Holding Reg) 5 (Register) R5 Pt100
Wi 6 (Holding Reg) 6 (Register) R6 Pt100
wi7 (Holding Reg) 7 (Register) R7 Pt100
wio (Holding Reg) 8 (Register) R8 Pt1000
Wi1 (Holding Reg) 9 (Register) R9 Pt1000
wi2 (Holding Reg) 10 (Register) R10 Pt1000
Wi 3 (Holding Reg) 11 (Register) R11 Pt1000
Wi 4 (Holding Reg) 12 (Register) R 12 Pt1000
WI 5 (Holding Reg) 13 (Register) R13 Pt1000
Wi 6 (Holding Reg) 14 (Register) R 14 Pt1000
Wi7 (Holding Reg) 15 (Register) R 15 Pt1000
WI0 (Holding Reg) 16 (Register) R 16 Ni1000
WI1 (Holding Reg) 17 (Register) R17 Ni1000
wi2 (Holding Reg) 18 (Register) R 18 Ni1000
wiI3 (Holding Reg) 19 (Register) R19 Ni1000
wia (Holding Reg) 20 (Register) R20 Ni1000
WI 5 (Holding Reg) 21 (Register) R 21 Ni1000
Wi 6 (Holding Reg) 22 (Register) R22 Ni1000
Wi7 (Holding Reg) 23 (Register) R23 Ni1000
wio (Holding Reg) 24 (Register) R 24 Ni1000TK5000
wi1 (Holding Reg) 25 (Register) R 25 Ni1000TK5000
wi2 (Holding Reg) 26 (Register) R 26 Ni1000TK5000
wi3 (Holding Reg) 27 (Register) R 27 Ni1000TK5000
wi 4 (Holding Reg) 28 (Register) R 28 Ni1000TK5000
Wi 5 (Holding Reg) 29 (Register) R 29 Ni1000TK5000
Wi 6 (Holding Reg) 30 (Register) R 30 Ni1000TK5000
Wi17 (Holding Reg) 31 (Register) R 31 Ni1000TK5000
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(@ Registereintrage

(4x analoger Eingang, passiv / 8x

g)

4x analoger Eingang, passiv (FB-8RA-4AE, FB-8RA-4AE-H)

mégliche Typen sind Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni1000TK5000

Lesezugriff:

Eingang Modbus RTU SAIA® S-Bus
analog read Register
Holding Register (read)
EO (Holding Reg) O (Register) RO
E1 (Holding Reg) 1 (Register) R1
E2 (Holding Reg) 2 (Register) R2
E3 (Holding Reg) 3 (Register) R3
E4 (Holding Reg) 4 (Register) R4
ES5 (Holding Reg) 5 (Register) R5
E6 (Holding Reg) 6 (Register) R6
E7 (Holding Reg) 7 (Register) R7
E8 (Holding Reg) 8 (Register) R8
E9 (Holding Reg) 9 (Register) R9
E 10 (Holding Reg) 10 (Register) R10
E 10 (Holding Reg) 10 (Register) R11
E12 (Holding Reg) 12 (Register) R 12
E13 (Holding Reg) 13 (Register) R13
E14 (Holding Reg) 14 (Register) R 14
E15 (Holding Reg) 15 (Register) R 15

8x digitaler Ausgang
8x Relais (SchlieBer) potentialfrei (250V/6A AC1)

Lese- Schreibzugriff:

Ausgang Modbus RTU SAIA® S-Bus
digital read/write Output

Coil (read/write)
AO (Coil) O (Output) 00
A1 (Coil) 1 (Output) 01
A2 (Coil) 2 (Output) 02
A3 (Coil) 3 (Output) 03
A4 (Coil) 4 (Output) 0 4
A5 (Coil) 5 (Output) 05
A6 (Coil) 6 (Output) 06
A7 (Coil) 7 (Output) 07

Fiihler-Typ

Pt100
Pt100
Pt100
Pt100

Pt1000
Pt1000
Pt1000
Pt1000

Ni1000
Ni1000
Ni1000
Ni1000

Ni1000TK5000
Ni1000TK5000
Ni1000TK5000
Ni1000TK5000

Passivfiuhler (Temperatur ist im jeweiligen Register gemaB unten angefihrter Tabelle in 1/10°C abrufbar)

8x analoger Ausgang

Der Ausgangswert wird in 1/100 angegeben (z.B. Wert
250 im Ausgangsregister entspricht 2,5V am Ausgang)

Lese- Schreibzugriff:

Ausgang
analog

woo
WO 1
wo2
Wwo 3
wo 4
W05
Woe6
WwWo7

Modbus RTU
read/write
Holding Register
(Holding Reg) O
(Holding Reg) 1
(Holding Reg) 2
(Holding Reg) 3
(Holding Reg) 4
(Holding Reg) 5
(Holding Reg) 6
( )7

Holding Reg

SAIA® S-Bus
Register
(read/write)
(Register) RO
(Register) R1
(Register) R2
(Register) R3
(Register) R4
(Register) R5
(Register) R6
(Register) R7
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@ Registereintrage (Handbedienebene / Notbedienebene)

Handbedienebene Handbedienebene
(FB-8RA, FB-8RA-H, FB-BRA-4AE, FB-8RA-4AE-H) (FB-8AA-U-H)
Lesezugriff: Lesezugriff:
Schalter Modbus RTU SAIA® S-Bus Schalter Modbus RTU SAIA® S-Bus
Auto/Hand read Input Auto/Hand read Input
Discrete Inputs (read) Discrete Inputs (read)
A O - Auto (Input) O (Flag) F 8 A O - Auto (Input) O (Flag) FO
A O - Hand (Input) 1 (Flag) F9 AO - Hand (Input) 1 (Flag) F1
A1 - Auto (Input) 2 (Flag) F 10 A1 - Auto (Input) 2 (Flag) F2
A1 - Hand (Input) 3 (Flag) F 11 A1 - Hand (Input) 3 (Flag) F3
A2 - Auto (Input) 4 (Flag) F 12 A2 - Auto (Input) 4 (Flag) F4
A2 - Hand (Input) 5 (Flag) F 13 A2 - Hand (Input) 5 (Flag) F5
A 3 - Auto (Input) 6 (Flag) F 14 A 3 - Auto (Input) 6 (Flag) F6
A3 - Hand (Input) 7 (Flag) F 15 A 3 - Hand (Input) 7 (Flag) F7
A4 - Auto (Input) 8 (Flag) F 16 A4 - Auto (Input) 8 (Flag) F8
A4 - Hand (Input) 9 (Flag) F 17 A4 - Hand (Input) 9 (Flag) F9
A5 - Auto (Input) 10 (Flag) F 18 A5 - Auto (Input) 10 (Flag) F 10
A5 - Hand (Input) 11 (Flag) F 19 A5 - Hand (Input) 11 (Flag) F11
A6 - Auto (Input) 12 (Flag) F 20 A6 - Auto (Input) 12 (Flag) F 12
A6 - Hand (Input) 13 (Flag) F21 A 6 - Hand (Input) 13 (Flag) F 13
A7 - Auto (Input) 14 (Flag) F 22 A7 - Auto (Input) 14 (Flag) F 14
A7 - Hand (Input) 15 (Flag) F23 A7 - Hand (Input) 15 (Flag) F 15

Notbedienebene

(FB-BAA-U-H)

Die Register der Potentiometer (Notbedienebene)
kénnen gelesen werden und liefern den eingestellten
Ausgangswert. Der Ausgangswert wird in 1/100 der
Einheit angegeben (z.B. Wert 250 im Ausgangsregister
entspricht 2,5 V am Ausgang).

Lesezugriff:

Sollwert- Modbus RTU SAIA® S-Bus
Potentiometer read Register
analog Holding Register (read)

WO o0 (Holding Reg) 8 (Register

1R

WO 1 (Holding Reg) (Register) R

Wwo 2 (Holding Reg) (Register) R 10

W0 3 (Holding Reg) (Register) R 11

W0 4 (Holding Reg) 12 (Register) R 12

WO 5 ( ) (Register) R13

WO 6 ( ) (Register) R 14
( ) )

WO 7 (Register) R 15

Holding Reg
Holding Reg
Holding Reg
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THERMASGARD® 9111/9112

The new fieldbus systems THERMASGARD® 911 with S-Bus or Modbus protocol (selectable at the device) help to save time and money
due to less time expenditure for cabling and installation. Extensions or modifications are easy to carry out, providing for guaranteed flex-
ibility and future. These fieldbus devices can be mounted on top hat rails and are easy to operate.

THERMASGARD® 9111 fieldbus input modules can convert active signals or passive sensors into S-Bus or Modbus protocols that can be
processed by corresponding devices.

THERMASGARD® 9112 fieldbus output modules can convert S-Bus or Modbus protocols into digital or relay outputs that can be proc-
essed by corresponding devices. Modules providing a manual operation option allow switching individual outputs on and off to facilitate
localisation of faults.

TECHNICAL DATA:

Power supply:.. .24V DC

Digital inputi....cocoovivricice, 24V DC/5mA galvanically isolated
Digital output, 24V DC: .24V DC/500mA
Digital output, relay:.... ..max. 250V AC/BA-AC1/2A-AC3

Analog input, passive: ......... Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni1000-LG (< 0,5 mA)
Analog input, active: ... 0..10V/Ri 10kQ
0...20mA/working resistance 200Q
Analog output (U)o 0..10V/max. 10mA per each output
Bus interface:.......cocooevvvienennnn. RS485, active, galvanically isolated.

Bus termination activatable via jumper.

Up to 32 devices possible in one segment.

In case of a greater number of devices,

RS485 transceivers must be used.

Cable length of bus line dependent on transmission speed
(max. 1200 m without signal amplification).

Data line shielded, e.g. YstY 2x08, CATS, ...

Bus protocol.......cccccceicinnns SAIA® S-Bus (parity mode/data mode)
address range 0..127 selectable

Modbus (RTU mode)
address range 0..127 selectable

Enclosure: ..., standard enclosure for 45-mm distribution box installation system,
width 5 TE (= 88 mm)

Installation: ..., on TS 35 top hat rail or
direct screw mounting on wall or base plate
via integrated mounting flanges

..-20..+70°C storage temperature
-10..+50°C ambient temperature in operation

Humidity: ..o 98% r.H. not bedewing
Protection class:.........ccccccccueee. Il (according to EN 60730)
Protection type:.....cococvivnnee IP 20 (according to EN 60528)
Standards:......cccocoevevveieiiiieenns CE conformity,

electromagnetic compatibility
according to EN 60000-4-2/3/4/5/86,
EN 55011, EN 61326-1
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THERMASGARD® 9111 (fieldbus input modules)

Type/WG1 Item No. Inputs Features
FB-16E-L 1905-8111-1000-400 16 digital with LEDs
FB-8AE 1905-9111-2000-500 8 analog for passive sensors
Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni100TK5000
FB-8AE-U 1905-9111-2010-500 8 analog active 0-10V
FB-8AE-I 1905-9111-2020-500 8 analog active 4..20mA

THERMASGARD® 9112 (fieldbus output modules)

Type/WG1 Item No. Outputs/Inputs  Features
FB-8AA-U 1905-9112-0200-100 8 analog out active 0-10V
FB-8AA-U-H 1905-9112-0201-100 8 analog out active 0-10V
with manual operating level
FB-8RA 1905-89112-0300-100 8 relay out normally open contacts
FB-8RA-H 1905-9112-0301-100 8 relay out normally open contacts
with manual operating level
FB-8RA-4AE 1905-9112-2300-300 8 relay out / normally open contacts /
4 passive in Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni100TK5000
FB-8RA-4AE-H 1905-9112-2301-300 8 relay out / normally open contacts /
4 passive in Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni100TK5000
with manual operating level
FB-8RA-4AE-U 1905-9112-2310-300 8 relay out / normally open contacts /
4 active in 0-10Vv
FB-8RA-4AE-U-H 1905-9112-2311-300 8 relay out / normally open contacts /
4 active in 0-10v

with manual operating level

General notes

Our “General Terms and Conditions for Business® together with the “General Conditions for the Supply of Products and Services of the Electrical
and Electronics Industry” (ZVEI conditions) including supplementary clause “Extended Retention of Title" apply as the exclusive terms and conditions.
In addition, the following points are to be observed:

- These instructions must be read before installation and putting in operation and all notes provided therein are to be regarded!

- Devices must only be connected to safety extra-low voltage and under dead-voltage condition. To avoid damages and errors the device
(e.g. by voltage induction) shielded cables are to be used, laying parallel with current-carrying lines is to be avoided, and EMC directives are to
be observed.

- This device shall only be used for its intended purpose. Respective safety regulations issued by the VDE, the states, their control authorities,
the TUV and the local energy supply company must be observed. The purchaser has to adhere to the building and safety regulations and has to
prevent perils of any kind.

- No warranties or liabilities will be assumed for defects and damages arising from improper use of this device.

Consequential damages caused by a fault in this device are excluded from warranty or liability.

These devices must be installed by authorised specialists only.

The technical data and connecting conditions of the mounting and operating instructions delivered together with the device are exclusively
valid. Deviations from the catalogue representation are not explicitly mentioned and are possible in terms of technical progress and continuous
improvement of our products.

In case of any modifications made by the user, all warranty claims are forfeited.

- This device must not be installed close to heat sources (e.g. radiators) or be exposed to their heat flow. Direct sun irradiation or heat
irradiation by similar sources (powerful lamps, halogen spotlights) must absolutely be avoided.

Operating this device close to other devices that do not comply with EMC directives may influence functionality.

This device must not be used for monitoring applications, which solely serve the purpose of protecting persons against hazards or injury,
or as an EMERGENCY STOP switch for systems or machinery, or for any other similar safety-relevant purposes.

- Dimensions of enclosures or enclosure accessories may show slight tolerances on the specifications provided in these instructions.

Moaodifications of these records are not permitted.

In case of a complaint, only complete devices returned in original packing will be accepted.

These instructions must be read before installation and putting in operation and all notes provided therein are to be regarded!
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Mounting and Installation

THERMASGARD® 911x

RS485 Bus
— RS485 Bus termination

ov
Supply voltage Bus Bus parameters
address (Baud rate,
#10..+24vDC data bits ..
I

A [AOEE]

ON ON
CEEEERREREEEEREL
1 i 8

ORx @Tx

Connections

Power supply and bus line are pluggable. All other connections are screw terminals.
2-pole COMBICO plug connection

2-pole COMBICO plug connection

...Screw terminals designed for strands up to 2,5mm?

Power supply:
Bus connection:
1/0 connections

Power supply LED
The power supply LED is located at the front side of the device at the bottom left.
The green LED [Rx] signalises the presence of power supply.

Communication LED

The communication LEDs are located at the front side of the device at the top left.
The green LED [Rx] signalises data traffic on the bus line (arriving data).

The red LED [Tx] signalises that field bus device is sending data to the bus line.

ORx @Tx

Configuration

The position of DIP switches is at the top, centred.
The bus termination is located between bus connector and DIP switches.

RS485 BUS TERMINATION
The terminating resistor for bus termination is already built-in in the device and
can be activated via jumper as needed.

Bus termination Bus termination
open closed (activated)

BUS PROTOCOL
The bus protocol can be selected at the left DIP switch (position 8).

DIP switches, left:

Bus protocol
DIP8 Protocol

ON SAIA® S-Bus
OFF Modbus RTU
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BUS ADDRESS

The bus address can be selected in the range from 0 to 127 (in binary format)
at the left DIP switch (positions 1 through 7).

ulafululalulll
1ol ulul
il afuufafuli
1l ofululal
il Alululafull
il Sfululafull
¥ afululul
LAl ulaluli
L alulalull
ol u e
10 BEBROAA0
11 EEBREEE0
12 AAERBAA0
13 EHLMEAAD
14 AUEROAA0
15 WELMEAED

VONOCUIEWN = O

16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31

SEEERRE

el Ml
Aol aFalh
2Tl Ml
Lenaeaa0
alu2affaTalh
AW AEnAD
al2 2l AfsTalh
HuEAEnaD
ArneEnan
Al afalh)
AunEEnan
a8 aTalh
TRyl
ALeaa0
AW REnAD
SR

32 [BEAREAD
33 EABAONA0
34 BRO06RA0
35 WJEBBnEn0
36 [AAWAAWAT
37 lWBLAREAD
38 MEWAREAD
39 BREOORA0
40 BRBWOLOD
41 JABEEAT
42 BuBUOWOD
43 [JUBEAAT
44 BREUOWED
45 [JAAEANAT
46 BUEUOWOD
47 BUENDEO0

48 AOBNWAAD
49 WARAEEAD
50 fEBALEE]
51 WEBALEn]
52 AAUALEAD
53 QAWALWALD
54 BRUAEEAD
55 WUEMWEA]
56 AOBREEA]
57 WhnREEa0
58 OUOHULAL
59 ERBREEAD
60 AOEREAA]
61 EAUREEAD
62 AUEREAA]
63 WUEREAA]

64 OO0ABOWD
65 EO0ABMOWD
66 [I0B0OOW
67 BUOABOED
68 OOWABMED
69 EOWAROED
70 OWWABOED
71 dELAOED
72 OOOEBOWD
73 WOBRAEWD
74 BUOEBOED
75 EWOEBnE
76 OOWEBOWD
77 W0WLBOED
78 OWWEBOED
79 WWWEBOED

80 0O00OE0
81 RAnAEnRL
82 HEBANEEL
83 HUNANRL
84 AfWAEnLL
85 WoenunEl
86 fUWAENRL
87 HUWADRL
88 AMnLunLL
89 WOBMLEEL
90 HEOREARD
91 HEOEENRD
92 OEERLEE0
93 HALEENRD
94 DEERLEE0
95 HUWEUOR

96 OOBOBLAEL
97 WOROAWE]
98 0EAOAMEI
99 EnOAWED
100 O0WOAWT
101 WARAAWLD
102 0ERAAWMT
103 WlWEBBLAEL
104 BAAEAWED
105 AAEAWT
106 BEAEAWLD
107 EEAEAWT
108 AAWEAWE
109 WOELWAWAEL
110 BEUEANED
111 UENEALET

BAUD RATE | PARITY | BYTE LENGTH (number of data bits) | STOP BIT | MODE (S-Bus)
can be selected at the right DIP switch (positions 1 through 8).

AEREEEE
DIP switch right:
Baud rate
DIP1 DIP2 DIP3 Baud
OFF OFF OFF 1200
ON OFF OFF 2400
OFF ON OFF 4800
ON ON OFF 9600
OFF OFF ON 18200
ON OFF ON 38400
OFF ON ON unused
ON ON ON unused
Parity
DIP4 DIP5 Data bits
OFF OFF EVEN
ON OFF 0bD
OFF ON NONE
ON ON unused
Byte length
DIP6 Number of data bits
OFF 8
ON 7
Stop bit
DIP7 Number of stop bits
OFF 1
ON 2

Mode (only if selected SAIA® S-Bus)

DIP8 mode (S-Bus)
OFF parity mode
ON data mode

112 APBOELELD
113 WAROEWET
114 BUBOEWED
115 UEAOEWED
116 O0WORWE]
117 UANALUED
118 OEROLUWEL
119 WWEBELUED
120 BAALEUED
121 WBBLEWED
122 BEAEEUED
123 WEAEEWET
124 APEWELELD
125 WOWEEWED
126 ORWEELE]
127 WEUEELED
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Modbus RTU

This chapter describes how the individual registers, inputs, etc. are approached.
No reference is made here to addresses of the respective inputs and outputs. Addresses are to be taken
from the type-specific device datasheet in question.

Analog values

Analog values are generally treated as WORD (16 BIT) in the FB-Il fieldbus system.
Temperature measurement data are forwarded as integer with 1/10°C increments.
21,3°C v corresponds to the value 213.

Active measurement and output values (0..10V and 0...20mA) are forwarded at a resolution of 1/100 of a unit.
.corresponds to the value 670.
.corresponds to the value 1125.

11,25mA ..

These registers can be read respectively written using the following commands:
Measurement data .......... read Holding Registerr

Output values ..o read Holding Register..
write Single Register....
write Multiple Register

Digital input

Digital inputs are treated as individual bits in the FB-Il fieldbus system.
Here it is immaterial whether only one or several inputs are read at the same time.

Digital input .......cccccevieae read Discrete Inputs................. 0x02

Digital output
Digital outputs are treated as individual bits in the FB-ll fieldbus system.

Here it is immaterial whether only one or several outputs are written or read at the same time.
Digital output .....c.cccoeuuee write Single Coil ..

write Multiple Coi .
read Coils ...

Emergency operation switches

Switches of the emergency operation level are treated as individual bits in the FB-Il fieldbus system like digital inputs.
Here it is immaterial whether only one or several switches are read at the same time.

Switch .. ..0x02

..read Discrete Inputs.

Emergency operation potentiometers

Potentiometers of the emergency operation level are treated like active analog inputs in the FB-Il fieldbus system.
The potentiometer position corresponds to an output signal of the respective device type (0..10V)

and is forwarded at a resolution of 1/100 of a unit.

... corresponds to the value 670 or 6,7V respectively.
... corresponds to the value 1000 or 10mA respectively.
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SAIA® S-Bus

This chapter describes how the individual registers, inputs, flags, etc. are approached.
No reference is made here to addresses of the respective inputs and outputs. Addresses are to be taken
from the type-specific device datasheet in question.

General

In order to enable using the SAIA® S-Bus, it is necessary to put the SASI initialisation “SASI S-Bus Master” before
the FBoxes used for communication.

Optional also the FBox “S-Bus Station” can be used for each individual fieldbus device. By means of this FBox
communication is optimised and after a fieldbus device failure, communication is recovered again.

Bus connection

The terminals A and B have different designations at the SAIA® S-Bus. These are to be allocated as follows:
A=/D

B=D

Analog values
Analog values are generally treated as WORD REGISTER (32 BIT) in the FB-Il fieldbus system.

Temperature measurement data are forwarded as integer with 1/10°C increments.
21,3°C v corresponds to the value 213.

Active measurement and output values (0..10V and 0...20mA) are forwarded at a resolution of 1/100 of a unit.
.corresponds to the value 670.
.corresponds to the value 1125.

11,25 mA

Digital input
Digital inputs are treated as individual FLAGS (bits) in the FB-Il fieldbus system.
Here it is immaterial whether only one or several inputs are read at the same time.

Digital output
Digital outputs are treated as individual OUTPUT (bits) in the FB-l fieldbus system.
Here it is immaterial whether only one or several outputs are written or read at the same time.

Emergency operation switches

Switches of the emergency operation level are treated as individual FLAGS (bits) in the FB-II fieldbus
system like digital inputs.

Here it is immaterial whether only one or several switches are read at the same time.

Emergency operation potentiometers
Potentiometers of the emergency operation level are treated like active analog inputs.

The potentiometer position corresponds to an output signal of the respective device type (0..10V)
and is forwarded at a resolution 1/100 of a unit.

U-type.....67%........ corresponds to the value 670 or 6,7V respectively.

I-type ....... 50%........ corresponds to the value 1000 or 10mA respectively.

SASI S-Bus initialisation
In order to enable using the SAIA® S-Bus, it is necessary to place the SASI initialisation before the first communication
FBox in the FUPLA programme. This can be done by using the FBox “SASI S-Bus Master”.

Settings in the FBox:

Cannel ... ...The PLC channel’s number used

Timeout.
S-Bus Mode.
Gateway....

...100- 1000 ms (depending on complexity of network)

...Parity/Data

...No

...RS485

...Select the same desired transmission speed, which is preset at the fieldbus devices.

Transmission speed.

S-Bus station (optional)
Optional also the FBox “S-Bus Station” can be used for each individual fieldbus device.
By means of this FBox communication is optimised and after a fieldbus device failure, communication is recovered again.
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Reading S-Bus registers
Read registers using FBox “Receive Integer”.

Settings in the FBox:
Initialisation
IP/Node/Profi-S-Bus Address.
Source station (S-Bus)
Source element.
Source address.

..NO

.0

...Bus address of the respective fieldbus device
Register

...Starting address reading should start with

The number of registers to be read is obtained by extracting the FBox.

Writing S-Bus registers
Write registers using FBox “Transmit Integer”.

Settings in the FBox:
Initialisation
IP/Node /Profi-S-Bus Address........
Destination station (S-Bus Bus address of the respective fieldbus device
Destination element ...Register

Destination address...........ccccccoeeeee Starting address writing should start with

The number of registers to be written is obtained by extracting the FBox.

Writing S-Bus Output
Werite Output using FBox “Send Binary”.

Settings in the FBox:

Initialisation ..NO

IP/Node /Profi-S-Bus Address. 0
Destination station (S-Bus). Bus address of the respective fieldbus device
Destination element... Output

Destination address...

...Starting address writing should start wit

The number of outputs to be written is obtained by extracting the FBox.

Reading S-Bus Output
Read Output using FBox “Receive Binary”.

Settings in the FBox:
Initialisation
IP/Node /Profi-S-Bus Address.
Source station (S-Bus) Bus address of the respective fieldbus device
Source element ...Output

Source address.........ccccocevicicicinns Starting address reading should start with

..NO
0

The number of outputs to be read is obtained by extracting the FBox.

Writing S-Bus Flag
Write Flag using FBox “Send Binary”.

Settings in the FBox:
Initialisation
IP/Node/Profi-S-Bus Address.
Destination station (S-Bus)
Destination element...
Destination address...

..NO

0

...Bus address of the respective fieldbus device
...Flag

...Starting address writing should start with

The number of flags to be written is obtained by extracting the FBox.

Reading S-Bus Flag
Read Flag using FBox “Receive Binary”.

Settings in the FBox:
Initialisation
IP/Node /Profi-S-Bus Address.
Source station (S-Bus) ...Bus address of the respective fieldbus device
Source element ...Flag

Source address..........cccccooeieiicinnnnn. Starting address reading should start with

..NO
.0

The number of flags to be read is obtained by extracting the FBox.
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Register entries

(16x digital input)

Read access:
Input
digital

EO
E1
E2
E3
E4
ES5
EB
E7
E8
E9
E10
E11
E12
E13
E14
E15

Input
digital

EO
E1
E2
E3
E4
E5
E6
E7
E8
E9
E10
E11
E12
E13
E14
E15

16x digital input
Galvanically isolated (24V DC) with LED

Modbus RTU
read

Discrete Inputs
(Input) O
(Input) 1
(Input) 2
(Input) 3
(Input) 4
(Input) 5
(Input) 6
(Input) 7
(Input) 8
(Input) 9
(Input) 10
(Input) 11
(Input) 12
(Input) 13
(Input) 14
(Input) 15

Werite-read access:

Modbus RTU
read/write
Holding Register
(Holding Reg) O
(Holding Reg) 1
(Holding Reg) 2
(Holding Reg) 3
(Holding Reg) 4
(Holding Reg) 5
(Holding Reg) 6
(Holding Reg) 7
(Holding Reg) 8
(Holding Reg) 9
(Holding Reg) 10
(Holding Reg) 11
(Holding Reg) 12
(Holding Reg) 13
(Holding Reg) 14
(Holding Reg) 15

SAIA® S-Bus
Flag
(read)

(Flag) FO
(Flag) F1
(Flag) F2
(Flag) F3
(Flag) F4
(Flag) F5
(Flag) F6
(Flag) F7
(Flag) F 8
(Flag) F9
(Flag) F 10
(Flag) F 11
(Flag) F 12
(Flag) F13
(Flag) F 14
(Flag) F 15

16x digital input - counter reading register

Is reset to O at each restart and at each voltage recovery.
If the respective assigned prescaler register contains the
value O (default), then it is a normal up-counter.

Otherwise it is a down-counter, which when reaching O is
loaded with the value of the prescaler register, and the bit
is set in the prescaler zero-status. That can be read and
“MUST” be reset manually by writing.
In this way a prescaler function can be realised.

SAIA® S-Bus
Register
(read/write)
(Register) RO
(Register) R1
(Register) R2
(Register) R3
(Register) R4
(Register) R5
(Register) R6
(Register) R7
(Register) R8
(Register) R9
(Register) R 10
(Register) R11
(Register) R12
(Register) R13
(Register) R 14
(Register) R 15

16x digital input - prescaler zero-status reached
Is reset to O at each restart and at each voltage recovery.

Write-read access:

Input
digital

EO
E1
E2
E3
E4
ES
E6
E7
E8
E9
E10
E11
E12
E13
E14
E 15

16x digital input - prescaler register
Is reset to O at each restart and at each voltage recovery.
If this prescaler register contains the value O (default), then

Modbus RTU
read

Discrete Inputs
(Input) 16
(Input) 17
(Input) 18
(Input) 19
(Input) 20
(Input) 21
(Input) 22
(Input) 23
(Input) 24
(Input) 25
(Input) 26
(Input) 27
(Input) 28
(Input) 29
(Input) 30
(Input) 31

it is @ normal up-counter.

Otherwise this register contains the scale factor.

Werite-read access:

Input
digital

EO
E1
E2
E3
E4
ES5
E6
E7
E8
E9
E10
E11
E12
E13
E14
E15

Modbus RTU
read/write
Holding Register
(Holding Reg) 16
(Holding Reg) 17
(Holding Reg) 18
(Holding Reg) 19
(Holding Reg) 20
(Holding Reg) 21
(Holding Reg) 22
(Holding Reg) 23
(Holding Reg) 24
(Holding Reg) 25
(Holding Reg) 26
(Holding Reg) 27
(Holding Reg) 28
(Holding Reg) 29
(Holding Reg) 30
(Holding Reg) 31

SAIA® S-Bus
Flag
(read)

(Flag) F 16
(Flag) F17
(Flag) F 18
(Flag) F19
(Flag) F20
(Flag) F21
(Flag) F 22
(Flag) F23
(Flag) F 24
(Flag) F 25
(Flag) F 26
(Flag) F 27
(Flag) F28
(Flag) F29
(Flag) F 30
(Flag) F31

SAIA® S-Bus
Register
(read/write)
(Register) R 16
(Register) R17
(Register) R 18
(Register) R19
(Register) R20
(Register) R 21
(Register) R 22
(Register) R23
(Register) R 24
(Register) R 25
(Register) R 26
(Register) R27
(Register) R28
(Register) R29
(Register) R 30
(Register) R 31
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Register entries

(8x analog input, passive / 8x analog input, passive)

Input
analog

wio
wi1
wi2
wI3
wia
WI5
Wi 6
w17

Input
analog

wio
wi1
wi2
wi3
wia
WI 5
wi e
w17

wio
Wi 1
wi2
wi3
wia
WIS
wie
w17

wio
Wi 1
wi2
wiI3
wia
WIS
wie
w17

wio
WI1
wi2
WwI3
wia
WIS
Wi 6
w17

Read access:

Read access:

Modbus RTU
read

Holding Register
(Holding Reg) O
(Holding Reg) 1
(Holding Reg) 2
(Holding Reg) 3
(Holding Reg) 4
(Holding Reg) 5
(Holding Reg) 6
(Holding Reg) 7

8x analog input, passive (FB-8AE)
Passive sensors (temperature is retrievable in the respective register according to the table shown below in increments of 1/10°C)
Possible types are Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni1000TK5000

Modbus RTU
read

Holding Register
(Holding Reg) O
(Holding Reg) 1
(Holding Reg) 2
(Holding Reg) 3
(Holding Reg) 4
(Holding Reg) 5
(Holding Reg) 6
(Holding Reg) 7

(Holding Reg) 8

(Holding Reg) 9

(Holding Reg) 10
(Holding Reg) 11
(Holding Reg) 12
(Holding Reg) 13
(Holding Reg) 14
(Holding Reg) 15

(Holding Reg) 16
(Holding Reg) 17
(Holding Reg) 18
(Holding Reg) 1
(Holding Reg) 20
(Holding Reg) 2
(Holding Reg) 2
(Holding Reg) 2

Holding Reg) 24
Holding Reg) 2
Holding Reg) 2
Holding Reg) 2
Holding Reg) 28
Holding Reg) 2
Holding Reg) 3
Holding Reg) 3

(
(
(
(
(
(
(! 0
(

8x analog input, active (0-10V / 0...20mA)
The measurement value is indicated in 1/100 of a unit
(e.g. value B75 in the register corresponds to a measured voltage /current of 8.75V /6.75 mA)

SAIA® S-Bus
Register
(read)
(Register) RO
(Register) R1
(Register) R2
(Register) R3
(Register) R4
(Register) R5
(Register) R6
(Register) R7

SAIA® S-Bus
Register
(read)
(Register) RO
(Register) R1
(Register) R2
(Register) R3
(Register) R4
(Register) R5
(Register) R6
(Register) R7
(Register) R8
(Register) R9
(Register) R10
(Register) R11
(Register) R 12
(Register) R13
(Register) R 14
(Register) R 15

(Register) R 16
(Register) R17
(Register) R18
(Register) R19
(Register) R 20
(Register) R 21
(Register) R 22
(Register) R23

(Register) R 24
(Register) R 25
(Register) R 26
(Register) R27
(Register) R 28
(Register) R29
(Register) R 30
(Register) R 31

Input

0-10Vv
0-10V
0-10V
0-10V
0-10V
0-10V
010V
0-10Vv

NONON N N N NN
O 0O0O0Oo0ooo

Sensor Type

Pt100
Pt100
Pt100
Pt100
Pt100
Pt100
Pt100
Pt100

Pt1000
Pt1000
Pt1000
Pt1000
Pt1000
Pt1000
Pt1000
Pt1000

Ni1000
Ni1000
Ni1000
Ni1000
Ni1000
Ni1000
Ni1000
Ni1000

..20mA
..20mA
.20mA
.20mA
.20mA
.20mA
..20mA
..20mA

Ni1000TK5000
Ni1000TK5000
Ni1000TK5000
Ni1000TK5000
Ni1000TK5000
Ni1000TK5000
Ni1000TK5000
Ni1000TK5000
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Register entries (4x analog input, passive / 8x digital output / 8x analog output)

4x analog input, passive (FB-8RA-4AE, FB-8RA-4AE-H)
Passive sensors (temperature is retrievable in the respective register according to the table shown below in increments of 1/10°C)
Possible types are Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni1000TK5000
Read access:
Input Modbus RTU SAIA® S-Bus Sensor Type
analog read Register

Holding Register (read)
EO (Holding Reg) O (Register) RO Pt100
E1 (Holding Reg) 1 (Register) R1 Pt100
E2 (Holding Reg) 2 (Register) R2 Pt100
E3 (Holding Reg) 3 (Register) R3 Pt100
E4 (Holding Reg) 4 (Register) R4 Pt1000
ES5 (Holding Reg) 5 (Register) R5 Pt1000
E6 (Holding Reg) 6 (Register) R6 Pt1000
E7 (Holding Reg) 7 (Register) R7 Pt1000
E8 (Holding Reg) 8 (Register) R8 Ni1000
E9 (Holding Reg) 9 (Register) R9 Ni1000
E 10 (Holding Reg) 10 (Register) R10 Ni1000
E10 (Holding Reg) 10 (Register) R11 Ni1000
E12 (Holding Reg) 12 (Register) R 12 Ni1000TK5000
E13 (Holding Reg) 13 (Register) R 13 Ni1000TK5000
E14 (Holding Reg) 14 (Register) R 14 Ni1000TK5000
E15 (Holding Reg) 15 (Register) R 15 Ni1000 TK5000
8x digital output 8x digital output
8x relay (normally open contact) potential-free The output value is indicated in 1/100 of a unit.
(250V/BA AC1) (e.g. value 250 in the output register corresponds

to 2.5V at the output)

Read-write access: Read-write access:
Output Modbus RTU SAIA® S-Bus Output Modbus RTU SAIA® S-Bus
digital read/write Output analog read/write Register

Coil (read/write) Holding Register (read/write)
AO (Coil) O (Output) OO0 W00 (Holding Reg) O (Register) RO
A1 (Coil) 1 (Output) 01 WO 1 (Holding Reg) 1 (Register) R1
A2 (Coil) 2 (Output) 02 Wo 2 (Holding Reg) 2 (Register) R2
A3 (Coil) 3 (Output) 03 W0 3 (Holding Reg) 3 (Register) R3
A4 (Coil) 4 (Output) 0 4 W0 4 (Holding Reg) 4 (Register) R4
AS (Coil) 5 (Output) 05 WO 5 (Holding Reg) 5 (Register) R5
A6 (Coil) 6 (Output) 06 WO0 6 (Holding Reg) 6 (Register) R6
A7 (Coil) 7 (Output) 07 WO 7 (Holding Reg) 7 (Register) R7
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Register‘ entries (manual operating level / emergency operating level)

Manual operating level Manual operating level
(FB-8RA, FB-8RA-H, FB-BRA-4AE, FB-8RA-4AE-H) (FB-8AA-U-H)
Read access: Read access:
Switch Modbus RTU SAIA® S-Bus Switch Modbus RTU SAIA® S-Bus
Auto/Manual read Input Auto/Manual read Input
Discrete Inputs (read) Discrete Inputs (read)
A O - Auto (Input) O (Flag) F 8 A O - Auto (Input) O (Flag) FO
A O - Manual (Input) 1 (Flag) F9 A O - Manual (Input) 1 (Flag) F1
A1 - Auto (Input) 2 (Flag) F 10 A1 - Auto (Input) 2 (Flag) F2
A 1 - Manual (Input) 3 (Flag) F 11 A1 - Manual (Input) 3 (Flag) F3
A2 - Auto (Input) 4 (Flag) F 12 A2 - Auto (Input) 4 (Flag) F4
A2 - Manual (Input) 5 (Flag) F 13 A 2 - Manual (Input) 5 (Flag) F5
A 3 - Auto (Input) 6 (Flag) F 14 A 3 - Auto (Input) 6 (Flag) F 6
A 3 - Manual (Input) 7 (Flag) F 15 A 3 - Manual (Input) 7 (Flag) F7
A4 - Auto (Input) 8 (Flag) F 16 A4 - Auto (Input) 8 (Flag) F8
A 4 - Manual (Input) 9 (Flag) F 17 A 4 - Manual (Input) 9 (Flag) F9
A5 - Auto (Input) 10 (Flag) F 18 A5 - Auto (Input) 10 (Flag) F 10
A5 - Manual (Input) 11 (Flag) F 19 A5 - Manual (Input) 11 (Flag) F 11
A6 - Auto (Input) 12 (Flag) F 20 A6 - Auto (Input) 12 (Flag) F 12
A 6 - Manual (Input) 13 (Flag) F21 A 6 - Manual (Input) 13 (Flag) F 13
A7 - Auto (Input) 14 (Flag) F 22 A7 - Auto (Input) 14 (Flag) F 14
A7 - Manual (Input) 15 (Flag) F 23 A7 - Manual (Input) 15 (Flag) F 15

Emergency operating level

(FB-BAA-U-H)

The registers of the potentiometers (emergency operating
level) can be read and provide the output value. The output
value is indicated in 1/100 of a unit (e.g. value 250 in the
output register corresponds to 2.5V at the output).

Read access:

Setpoint Modbus RTU SAIA® S-Bus
Potentiometer read Register
Analog Holding Register (read)

WO o0 (Holding Reg) 8 (Register

1R

WO 1 (Holding Reg) (Register) R

Wwo 2 (Holding Reg) (Register) R 10

W0 3 (Holding Reg) (Register) R 11

W0 4 (Holding Reg) 12 (Register) R 12

WO 5 ( ) (Register) R13

WO 6 ( ) (Register) R 14
( ) )

WO 7 (Register) R 15

Holding Reg
Holding Reg
Holding Reg
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(® THERMASGARD® 9111/9112

Les nouveaux systémes de bus de champ THERMASGARD® 911, avec protocole S-bus ou ModBus (sélection sur I'appareil), s'installent
plus rapidement, ce qui permet un gain de temps et d'argent lors du cablage et de I'installation. lls sont simples @ moduler, ce qui garantit
une grande flexibilité et une grande compatibilité. Les appareils & bus de champ se montent sur des rails DIN et sont simples a utiliser.

Grace aux modules d'entrée bus de champ THERMASGARD® 9111, les signaux actifs ou les capteurs passifs peuvent étre convertis en
protocoles S-bus ou ModBus et traités par les appareils correspondants.

Grace aux modules de sortie bus de champ THERMASGARD® 9112, les protocoles S-bus ou ModBus sont convertis en sorties numériques ou
sorties de relais, puistraités parles appareils correspondants. Al'aide de modules équipés d'une commande manuelle, il est possible de fermer
et de déconnecter des sorties, afin de localiser plus facilement les défauts.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES:

Alimentation:.

Entrée numeérique:..........cccceon.e.

.24V DC

24V DC/5mA séparation galvanique
24V DC/500mA
max. 250V AC/BA-AC1/2A-AC3

Entrée analogique passive........ Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni1000-LG (0,5 mA)

Entrée analogique active: ......... 0..10V/Ri 10kQ

0..20mA/charge 200Q
Sortie analogique (U)o 0..10V/max. 10mA par sortie
Interface bus:........c.ccccoveviieennnn. RS 485, active, séparation galvanique.

Terminaison de bus activable par cavalier.

Jusqu'a 32 appareils possibles sur un segment.
Pour un nombre supérieur d'appareils,

on devra utiliser un transceiver RS 485.

La longueur de la ligne du bus dépend

de la vitesse de transmission.

(max. 1200 m sans amplification du signal)

Ligne de données blindée par ex. YstY 2x08, CATS, ...

Protocole de bus ..o SAIA® S-Bus (Parity-Mode/Data-Mode)
Plage d'adresses réglable 0..127
Modbus (RTU-Mode)
Plage d'adresses réglable 0..127

BOTEIEr: oo boitier standard pour systeme d'encastrement
dans distributeur 45 mm - d'une largeur de 5 TE (88 mm)

Montage:.......ococviiiiciiiii, sur rail DIN TS 35
ou par vissage direct au mur ou sur une plaque
de support a l'aide de collets de montage intégrés
Plage de température:.............. -20..+70°C température de stockage
-10..+50°C Température ambiante de fonctionnement

adMISE fviviiccr 98% h.r. sans condensation
Classe de protection:............... Il (selon EN B0730)

Type de protection:................. IP 20 (selon EN 60528)
NOPMES: oo Conformité CE,

compatibilité électromagnétique
selon EN 60000-4-2/3/4/5/8,
EN 55011, EN 681326-1
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THERMASGARD® 9111 (modules d'entrée bus de champ)

Désignation/WG1 référence entrées equipement
FB-16E-L 1905-9111-1000-400 16 numériques avec LED
FB-8AE 1905-9111-2000-500 8 analogiques pour capteurs passifs
Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni100TK5000
FB-8AE-U 1905-9111-2010-500 8 analogiques actif 0-10V
FB-8AE-I 1905-9111-2020-500 8 analogiques actif 4..20mA

THERMASGARD® 9112 (modules de sortie bus de champ)

Désignation/WG1 référence sorties/entrées  equipement
FB-8AA-U 1905-89112-0200-100 8 analogiques out actif 0-10V
FB-8AA-U-H 1905-9112-0201-100 8 analogiques out actif 0-10V
avec commande manuelle
FB-8RA 1905-9112-0300-100 8 relais out contact NO
FB-8RA-H 1905-9112-0301-100 8 relais out contact NO
avec commande manuelle
FB-8RA-4AE 1905-8112-2300-300 8 relais out / contact NO /
4 passives in Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni100TK5000
FB-8RA-4AE-H 1905-9112-2301-300 8 relais out / contact NO /
4 passives in Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni100TK5000
avec commande manuelle
FB-8RA-4AE-U 1905-9112-2310-300 8 relais out / contact NO /
4 actives in 0-10v
FB-8RA-4AE-U-H 1905-9112-2311-300 8 relais out / contact NO /
4 actives in 0-10v

avec commande manuelle

@® Généralités

Seules les CGV de la société S+5, les « Conditions générales de livraison du ZVEI pour produits et prestations de I'industrie électronique» ainsi que la
clause complémentaire « Réserve de propriété étendue » s'appliquent a toutes les relations commerciales entre la société S+S et ses clients.

Il convient en outre de respecter les points suivants :

- Avant de procéder a toute installation et a la mise en service, veuillez lire attentivement la présente notice et toutes les consignes quiy sont
précisées !

Les raccordements électriques doivent étre exécutés HORS TENSION. Ne branchez I'appareil que sur un réseau de trés basse tension de sécurité.
Pour éviter des endommagements / erreurs sur I'appareil (par ex. dus a une induction de tension parasite), il est conseillé d’utiliser des cables
blindés, ne pas poser les cables de sondes en paralléle avec des cables de puissance, les directives CEM sont a respecter.

Cet appareil ne doit étre utilisé que pour l'usage qui est indiqué en respectant les regles de sécurité correspondantes de la VDE, des Landers,
de leurs organes de surveillance, du TUV et des entreprises d'approvisionnement en énergie locales. L'acheteur doit respecter les dispositions
relatives a la construction et a la sécurité et doit éviter toutes sortes de risques.

Nous déclinons toute responsabilité ou garantie pour les défauts et dommages résultant d’une utilisation inappropriée de cet appareil.
- Nous déclinons toute responsabilité ou garantie au titre de tout dommage consécutif provoqué par des erreurs commises sur cet appareil.

Linstallation des appareils doit étre effectuée uniqguement par un spécialiste qualifié.

- Seules les données techniques et les conditions de raccordement indiquées sur la notice d'instruction accompagnant I'appareil sont applicables,
des différences par rapport a la présentation dans le catalogue ne sont pas mentionnées explicitement et sont possibles suite au progrés technique
et a I'amélioration continue de nos produits.

- En cas de modifications des appareils par I'utilisateur, tous droits de garantie ne seront pas reconnus.

Cet appareil ne doit pas étre utilisé a proximité des sources de chaleur (par ex. radiateurs) ou de leurs flux de chaleur, il faut impérativement éviter
un ensoleillement direct ou un rayonnement thermique provenant de sources similaires (lampes trés puissantes, projecteurs a halogene).

Lutilisation de I'appareil & proximité d’appareils qui ne sont pas conformes aux directives « CEM» pourra nuire a son mode de fonctionnement.

Cet appareil ne devra pas étre utilisé a des fins de surveillance qui visent uniquement a la protection des personnes contre les dangers ou les
blessures ni comme interrupteur d’arrét d'urgence sur des installations ou des machines ni pour des fonctions relatives a la sécurité comparables.

Il est possible que les dimensions du boitier et des accessoires du boitier divergent Iégerement des indications données dans cette notice.
- Il est interdit de modifier la présente documentation.
- En cas de réclamation, les appareils ne sont repris que dans leur emballage d'origine et si tous les éléments de I'appareil sont complets.

Avant de procéder a toute installation et a la mise en service, veuillez lire attentivement la présente notice et toutes les consignes qui
y sont précisées !
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® Montage et installation

THERMASGARD® 911x

RS485 Bus
— RS485 Bus termination

ov
Supply voltage Bus Bus parameters
address (Baud rate,
#10..+24vDC data bits ..
I

A [AOEE]

ON ON
CEEEERREREEEEREL
1 i 8

ORx @Tx

Raccordements

Lalimentation en courant et le cable bus sont enfichables. Tous les autres raccordements sont des bornes a vis.
Alimentation en courant: ...connecteur a fiches COMBICO 2 péles

Raccordement bus: . .connecteur a fiches COMBICO 2 péles

Raccordements |/0: .bornes a vis congues pour cables jusqu'a 2,5 mm?

DEL - alimentation en courant
La DEL de I'alimentation en courant est placée en bas a gauche, sur la face avant de I'appareil.
La DEL verte [Rx] indique que I'alimentation en courant est établie.

DEL de communication

Les DEL destinées a la communication sont placées en haut a gauche, sur la face avant de I'appareil.
La DEL verte [Rx] signale la circulation de données sur la ligne bus (arrivée de données).

La DEL rouge [Tx] signale que I'appareil de bus de terrain émet des données sur la ligne de bus.

ORx @Tx

Configuration

Les interrupteurs DIP sont placés en haut, au centre.
La terminaison de bus se trouve entre le connecteur de bus et les interrupteurs DIP.

TERMINAISON DE BUS RS485

La résistance de terminaison pour la terminaison de bus est déja intégrée dans |'appareil,
et peut étre activée en fonction des besoins par I'intermédiaire du cavalier.

Terminaison de bus Terminaison de bus
ouverte fermée (activée)

PROTOCOLE DE BUS
Le protocole de bus peut étre réglé au moyen de I'interrupteur DIP de gauche (pos.8).

Interrupteur DIP gauche :

Protocole bus
DIP8 Protocole

ON SAIA® S-Bus
OFF Modbus RTU
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ADRESSE DE BUS

L'adresse de bus située dans la plage allant de O a 127 (format binaire)
peut étre réglée a l'aide de I'interrupteur DIP de gauche (pos.1 a 7).

SEEERRE

VONCUIENWN = O

OABAOAA0 16 BOOAGOED 32 MOAMOWAD 48 AOAAWEED 64 OADABOWD
RAOEEAA0 17 WOBAGAE0 33 WAAAAEED 49 WABAWEAD 65 EOARAOLD
QeBAEAA0 18 BEOAWMAD 34 OWAROWAD 50 AWAAWEE] 66 OUWOAROED
BuOBERA0 19 WWORGAE0 35 WEAAAWA0 51 WEEAWEAD 67 ERAMAOLLD
OOWOBAR0 20 DOWAGOOD 36 ANEAAEOD 52 OOWOWWAD 68 OOWBAOLL
WAEAEAA0 21 QOWAROED 37 WOWAOWAD 53 WOCAWEED 69 WAWABMWD
DRUOBAA0 22 OEWBGAE0 38 AWEAAEAD 54 MEEAREAD 70 OEWBAELD
WUEAEAA0 23 HEWAWAED 39 WUAAOWAD 55 WEEAWEED 71 WWOBOED
OACWERA0 24 DOBRGAE0 40 AMBEAEOD 56 BABREOAD 72 DOARAGLD
WABREAAD 25 WOMRWORD 41 WOAEOWAD 57 WOBGWEAD 73 WOOEEOED

10 BUOWOBB0 26 OWAWEEA0 42 BUOWOGA0 58 AWOEQEO0 74 OWOEOOWD
11 BHOROBBC 27 QUOWEBED 43 QUEWEEAD 59 QEOLEEO0 75 WWEEEAWD
12 OAEROAA0 28 AAWEWOAD 44 MOAEOWAC 60 AOEAEEED 76 OOWEBMOWD
13 WORWOAAC 29 DOWWEBAD 45 QAWWEEA0 61 WEEEWEE0 77 WOEEBAWD
14 OWEREAA0 30 AUWEGOAD 46 DUQEOWAD 62 AWQUEEED 78 OWWWBMWD
15 GHUMOBA0 31 DUREEEA0 47 GUWWOEA0 63 WEWEEEO0 79 WUEERAED

DEBIT EN BAUDS | PARITE | LONGUEUR EN BYTES (nombre de bits de données) |

se regle a l'aide de I'interrupteur DIP droit (pos. 1 a 8).

80 HO00OEL
81 RAnAEnLL
82 HEBANEEL
83 HUOANRL
84 DOEAUEEL
85 WAWAUIRL
86 HUWAENRL
87 HUWANDRL
88 AMnEunLL
89 WHBMLEEL
90 HEOREARD
91 UEBRLELD
92 AAWEEERD
93 HALEENRD
94 DEERLEOE0
95 HUWREORL

96 BEROAWED
97 U000
98 flLBOBLEL
99 EnOAWED
100 BPEOBWAEL
101 WAAAWED
102 QAR
103 WEUAALED
104 OOAWAWE]
105 WOBLAWAEL
106 OEAEAWL]
107 EEAEAW]
108 OOWEAWE]
109 WOWEAW]
110 BEUEAELD
111 UEEALET

112 BARALUED
113 UAAOEWET
114 BUBOEWELD
115 JEAOEUE
116 O0WORW]
117 UARALUED
118 OEROEWE]
119 GEUALUED
120 OAAWEWE]
121 WOBLEWED
122 BEAEEUED
123 WEAEELET
124 APEWELELD
125 WOWEEWED
126 BlELUELELD
127 WEUEEED

STOPBIT | MODE (S-Bus)

AEREEEE
Interrupteur DIP droit:
Débit en bauds
DIP1 DIP2 DIP3 bauds
OFF OFF OFF 1200
ON OFF OFF 2400
OFF ON OFF 4800
ON ON OFF 9600
OFF OFF ON 19200
ON OFF ON 38400
OFF ON ON inutilisé
ON ON ON inutilisé
Parité
DIP4 DIP5 Bits de données
OFF OFF EVEN
ON OFF 0bD
OFF ON NONE
ON ON inutilisé
Longueur en bytes
DIPB Nombre bits de données
OFF 8
ON 7
Bit de stop
DIP7 Nombre bits de stop
OFF 1
ON 2
Mode (Seulement si elle est sélectionnée SAIA® S-Bus)
DIP8 Mode (S-Bus)
OFF Parity-Mode
ON Data-Mode
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Modbus RTU

Ce chapitre décrit le mode d'activation des différents registres, entrées, etc.
Nous ne nous référons pas ici aux adresses des différentes entrées et sorties, qui doivent étre lues sur la fiche
technique du type de I'appareil.

Valeurs analogiques
Les valeurs analogiques sont généralement traitées comme WORD (16 BIT) dans le systéme de bus de terrain FB-II.

Les valeurs de températures mesurées sont transmises sous forme de nombre entier selon une échelle de 1/10°C.
21,3°C .o correspond a une valeur de 213.

Les valeurs actives de mesure et de sortie (0..10V et 0...20mA] sont transmises selon une échelle de 1/100.
B6,7V... ..correspond a une valeur de 670.
11,25mA ........correspond & une valeur de 1125.

Ces registres peuvent étre lus ou écrits avec les commandes suivantes:
Valeurs mesurées ............ read Holding Register...............

Valeurs de sortie .............. read Holding Register...............
write Single Register...
write Multiple Register

Entrée numérique

Les entrées numériques sont traitées comme des bits individuels dans le systeme de bus de terrain FB-II.
Il est égal qu’une seule ou plusieurs entrées soient lues en méme temps.

Entrée numérique............. read Discrete Inputs................. 0x02

Sortie numérique

Les sorties numeériques sont traitées comme des bits individuels dans le systeme de bus de terrain FB-Il.
Ici, il est égal qu’une ou plusieurs sorties soient écrites ou lues en méme temps.

Sortie numeérique.............. werite Single Coil ...

write Multiple Coi
read Coils .

Commande de secours interrupteurs

Les interrupteurs du plan de commande de secours sont traités, comme les entrées numériques,
comme des bits individuels dans le systeme de bus de terrain FB-II.
Ici, il est égal qu’un ou plusieurs interrupteurs soient lus en méme temps.

Interrupteur ... read Discrete Inputs................. 0x02

Commande de secours potentiométre
Les potentiometres du plan de commande de secours sont traités comme des entrées analogiques actives.

La position du potentiométre correspond a un signal de sortie du type d’appareil concerné (0..10V)
et elle transmise selon une échelle de 1/100.

U-Type.....67%........ correspond a une valeur de 670 ou B,7V.
I-Type........ 50%....... correspond a une valeur de 1000 ou 10mA.

Avec les commandes suivantes, il est possible de lire ces registres un par un ou en méme temps:

Potentiometre .............. read Holding Register.............. 0x03
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SAIA® S-Bus

Ce chapitre décrit la procédure d’activation des différents registres, entrées, indicateurs (flags), etc.
Nous ne nous référons pas ici aux adresses des différentes entrées et sorties, qui doivent étre lues sur la fiche
technique spécifique du type de I'appareil.

Informations générales

Pour pouvoir utiliser le SAIA® S-Bus, on devra placer, avant les F-box utilisées pour la communication, I'initialisation

SAS| ,SASI S-Bus Master”.

Il est également possible, en option, d’utiliser la F-box ,S-Bus Station“ pour chacun des appareils de bus de terrain. Cette
F-Box permet d’optimiser la communication et de la rétablir & nouveau aprés la défaillance d’'un appareil de bus de terrain.

Connexion bus

Sur le SAIA® S-Bus, les bornes A et B sont désignées différemment . Les correspondances sont les suivantes:
A=/D

B=D

Valeurs analogiques
Les valeurs analogiques sont généralement traitées comme REGISTRE (REGISTER) (32 BIT)
dans le systeme de bus de terrain FB-Il.

Les valeurs de température mesurées sont transmises sous forme de nombre entier selon une échelle de 1/10°C.
21,3°C....... correspond a une valeur de 213.

Les valeurs actives de mesure et de sortie (0..10V et 0...20mA]) sont transmises selon une échelle de 1/100.
...correspond a une valeur de 670.
...correspond & une valeur de 1125.

Entrées numériques

Les entrées numériques sont traitées dans le systéme de bus de terrain FB-Il comme des
INDICATEURS (FLAGS) individuels (bits).

Il est égal qu’une seule ou plusieurs entrées soient lues en méme temps.

Sortie numérique

Les sorties numériques sont traitées comme des SORTIES (OUTPUT) individuelles (bits)
dans le systeme de bus de terrain FB-II.

Ici, il est égal qu’une seule ou plusieurs sorties soient écrites ou lues en méme temps.

Notbedienung Schalter

Les interrupteurs du plan de commande de secours sont traités, comme les entrées numériques,
comme des INDICATEURS (FLAGS) individuels (bits) dans le systeme de bus de terrain.

lci, il est égal qu’un seul ou plusieurs interrupteurs soient lus en méme temps.

Potentiométre commande de secours
Les potentiometres du plan de commande de secours sont traités comme les entrées analogiques actives.

La position du potentiométre correspond a un signal de sortie du type d’appareil concerné (0..10V)
et elle est transmise selon une échelle de 1/100.

..correspond & une valeur de 670 ou B6,7V.

..correspond a une valeur de 1000 ou 10mA.

Initialisation SASI S-Bus
Pour pouvoir utiliser le SAIS S-Bus, dans le programme Fupla, on devra placer l'initialisation SASI AVANT
la premiere F-Box de communication. Pour cela, on pourra utiliser la F-Box ,,SASI S-Bus Master”.

Réglages dans la F-Box:

Cannel .Numéro du canal SPS utilisé
.Oms
TN-Delay.. .Oms
Timeout .100- 1000 ms (suivant la complexité du réseau)

Mode S-Bus .Parity/Data

.No

.RS485

.Sélectionner la vitesse de transmission choisie, qui est également

harmonisée avec les appareils de bus de terrain.

Transmission speed.

Station S-Bus (option)
Il est également possible d'utiliser la F-Box ,S-Bus Station” pour chacun des appareils de bus de terrain. Cette F-Box
permet d’optimiser la communication et de la rétablir @ nouveau aprés la défaillance d’un appareil de bus de terrain.
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Lire le registre S-Bus
Lire le registre avec F-Box ,Réception nombre entier”.

Réglages dans la F-Box:
Initialisation
IP/Node/Profi-S-Bus Address
Source station (S-Bus)
Source element..
Source address..

.NO

0

..Adresse bus de I'appareil de bus de terrain concerné
..Register

..Adresse de départ d’ou doit commencer la lecture

Le nombre des registres & lire est atteint par une extension de la F-Box.

Ecrire registre S-Bus
Ecrire registre avec F-Box ,Emission nombre entier”.

Réglages dans la F-Box:
Initialisation
IP/Node/Profi-S-Bus Address
Destination station (S-Bus)
Destination element
Destination address

..Adresse bus de I'appareil de bus de terrain concerné
..Register
..Adresse de départ d’ou I'écriture doit commencer

Le nombre des registres & écrire est atteint par une extension de la F-Box.

Ecrire sortie S-Bus
Ecrire sortie avec F-Box ,Emission binaire”.

Réglages dans la F-Box:
Initialisation
IP/Node/Profi-S-Bus Address
Destination station (S-Bus)
Destination element
Destination address

..Adresse bus de I'appareil de bus de terrain concerné
..Output
..Adresse de départ d’ou I'écriture doit commencer.

Le nombre des sorties a écrire est atteint par une extension de la F-Box.

Lire sortie S-Bus
Lire sortie avec F-Box ,Réception hinaire®.

Réglages dans la F-Box:
Initialisation
IP/Node /Profi-S-Bus Address
Source station (S-Bus)
Source element..
Source address..

..Adresse bus de I'appareil de bus de terrain concerné
..Output
..Adresse de départ avec laquelle la lecture doit commencer.

Le nombre des sorties a lire est atteint par une extension de la F-Box.

Ecrire indicateur S-Bus
Ecrire sortie avec F-Box ,,Emission binaire”.

Réglages dans la F-Box:
Initialisation
IP/Node /Profi-S-Bus Address
Destination station (S-Bus). Adresse bus de I'appareil de bus de terrain concerné
Destination element ..Flag

Destination address.........cccccccovviie Adresse de départ avec laquelle I'écriture doit commencer

Le nombre des indicateurs a écrire est atteint par une extension de la F-Box.

Lire indicateur S-Bus
Lire sortie avec F-Box ,Réception hinaire®.

Réglages dans la F-Box:
Initialisation
IP/Node /Profi-S-Bus Address........
Source station (S-Bus) ..Adresse bus de I'appareil de bus de terrain concerné
Source element ..Flag

Source address...........ccccooeieiininnnnnn. Adresse de départ d'ou la lecture doit commencer

Le nombre des indicateurs a lire est atteint par une extension de la F-Box.
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® Entrées registre (16x entrée numérique)

16x entrée numérique 16x entrée numérique - Etat initial diviseur de
a séparation galvanique (24V DC) avec DEL fréquences atteint
Est remis a O & chaque redémarrage et a chaque
restauration de tension..

Acces lecture: Acceés écriture-lecture:
Entrée Modbus RTU SAIA® S-Bus Entrée Modbus RTU SAIA® S-Bus
Numérique read Flag Numérique read Flag
Discrete Inputs (read) Discrete Inputs (read)
EO (Input) O (Flag) FO EO (Input) 16 (Flag) F 16
E1 (Input) 1 (Flag) F1 E1 (Input) 17 (Flag) F 17
E2 (Input) 2 (Flag) F2 E2 (Input) 18 (Flag) F 18
E3 (Input) 3 (Flag) F 3 E3 (Input) 19 (Flag) F 19
E4 (Input) 4 (Flag) F4 E4 (Input) 20 (Flag) F 20
E5 (Input) 5 (Flag) F5 ES (Input) 21 (Flag) F21
EB (Input) B (Flag) F 6 EB (Input) 22 (Flag) F 22
E7 (Input) 7 (Flag) F7 E7 (Input) 23 (Flag) F23
ES8 (Input) 8 (Flag) F 8 E8 (Input) 24 (Flag) F 24
ES (Input) 9 (Flag) F9 ES (Input) 25 (Flag) F 25
E10 (Input) 10 (Flag) F 10 E10 (Input) 26 (Flag) F 26
E11 (Input) 11 (Flag) F 11 E1 (Input) 27 (Flag) F 27
E12 (Input) 12 (Flag) F 12 E12 (Input) 28 (Flag) F 28
E13 (Input) 13 (Flag) F13 E13 (Input) 29 (Flag) F 29
E14 (Input) 14 (Flag) F14 E14 (Input) 30 (Flag) F 30
E15 (Input) 15 (Flag) F15 E15 (Input) 31 (Flag) F 31

16x entrée numérique - Registre position du compteur
Est remis a zéro a chaque redémarrage et a chaque
restauration de tension. Si le registre du diviseur de
fréquences correspondant indique la valeur O (default),

il s'agit alors d’'un compteur ascendant normal. 16x entrées numériques - Registre diviseur
Sinon, il s'agit d'un compteur descendant, qui, lorsque le de fréquences
0O est atteint, est chargé de la valeur du registre du diviseur Remis a 0 a chaque redémarrage et a chaque restauration
de fréquences et sur lequel le bit est placé a I'état initial de tension. Si le registre du diviseur de fréquences indique
du diviseur de fréquences. Ceci peut étre lu et "DOIT" étre la valeur O (default), alors la fonction de comptage est celle
ramené manuellement a I'état initial par écriture. d’'un compteur ascendant normal.
La fonction de diviseur de fréquences est ainsi réalisable. Sinon, ce registre comprend le facteur de division.
Acceés écriture-lecture: Acces écriture-lecture:
Entrée Modbus RTU SAIA® S-Bus Entrée Modbus RTU SAIA® S-Bus
Numeérique read/write Register Numérique read/write Register
Holding Register (read/write) Holding Register (read/write)
EO (Holding Reg) O (Register) RO EO (Holding Reg) 16 (Register) R 16
E1 (Holding Reg) 1 (Register] R1 E1 (Holding Reg) 17 (Register) R 17
E2 (Holding Reg) 2 (Register) R2 E2 (Holding Reg) 18 (Register) R18
E3 (Holding Reg) 3 (Register) R3 E3 (Holding Reg) 19 (Register) R19
E4 (Holding Reg) 4 (Register) R4 E4 (Holding Reg) 20 (Register) R20
ES5 (Holding Reg) 5 (Register) R5 ES (Holding Reg) 21 (Register) R 21
E6 (Holding Reg) 6 (Register) R6 E6 (Holding Reg) 22 (Register) R 22
E7 (Holding Reg) 7 (Register) R7 E7 (Holding Reg) 23 (Register) R23
E8 (Holding Reg) 8 (Register) R8 E8 (Holding Reg) 24 (Register) R 24
E9 (Holding Reg) 9 (Register) R9 E9 (Holding Reg) 25 (Register) R 25
E10 (Holding Reg) 10 (Register) R 10 E10 (Holding Reg) 26 (Register) R 26
E1N (Holding Reg) 11 (Register) R11 EN (Holding Reg) 27 (Register) R27
E12 (Holding Reg) 12 (Register) R12 E12 (Holding Reg) 28 (Register) R28
E13 (Holding Reg) 13 (Register) R13 E13 (Holding Reg) 29 (Register) R29
E14 (Holding Reg) 14 (Register) R 14 E14 (Holding Reg) 30 (Register) R 30
E15 (Holding Reg) 15 (Register) R 15 E15 (Holding Reg) 31 (Register) R 31
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(® Entrées registre

(8x entrées analogiques, passives/8xentrées analogiques, passives)

Entrée
analogique

wio
wi1
wi2
wI3
wia
WI5
Wi 6
w17

Entrée
analogique

wio
Wi 1
wi2
wI3
wia
WI 5
wi e
w17

wio
Wi 1
wi2
wi3
wia
WIS
wie
w17

wio
Wi 1
wi2
wiI3
wia
WIS
wie
wi7

wio
WI1
wi2
WwI3
wi 4
WIS
Wi 6
w17

Acceés lecture:

Acces lecture:

Modbus RTU
read

Holding Register
(Holding Reg) O
(Holding Reg) 1
(Holding Reg) 2
(Holding Reg) 3
(Holding Reg) 4
(Holding Reg) 5
(Holding Reg) 6
(Holding Reg) 7

Modbus RTU
read

Holding Register
(Holding Reg) O
(Holding Reg) 1
(Holding Reg) 2
(Holding Reg) 3
(Holding Reg) 4
(Holding Reg) 5
(Holding Reg) 6
(Holding Reg) 7

(Holding Reg) 8

(Holding Reg) 9

(Holding Reg) 10
(Holding Reg) 11
(Holding Reg) 12
(Holding Reg) 13
(Holding Reg) 14
(Holding Reg) 15

(Holding Reg) 16
(Holding Reg) 17
(Holding Reg) 18
(Holding Reg) 1
(Holding Reg) 20
(Holding Reg) 2
(Holding Reg) 2
(Holding Reg) 2

Holding Reg) 24
Holding Reg) 2
Holding Reg) 2
Holding Reg) 2
Holding Reg) 28
Holding Reg) 2
Holding Reg) 3
Holding Reg) 3

(
(
(
(
(
(
(! 0
(

8x entrée analogique, active (0-10V/0 ... 20mA)
La valeur mesurée est indiquée selon I'échelle 1/100
(par ex. : la valeur 675 dans le registre correspond a une tension mesurée de 6,75V ou 6,75mA)

SAIA® S-Bus
Register
(read)
(Register) RO
(Register) R1
(Register) R2
(Register) R3
(Register) R4
(Register) R5
(Register) R6
(Register) R7

8x entrées analogiques, passives (FB-8AE)

Capteurs passifs (la température peut étre lue dans le registre correspondant, conformément au tableau ci-dessous,
avec une échelle de 1/10°C)

Types possibles : Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni1000 TK5000

SAIA® S-Bus
Register
(read)
(Register) RO
(Register) R1
(Register) R2
(Register) R3
(Register) R4
(Register) R5
(Register) R6
(Register) R7
(Register) R8
(Register) R9
(Register) R10
(Register) R11
(Register) R 12
(Register) R13
(Register) R 14
(Register) R 15

(Register) R 16
(Register) R17
(Register) R18
(Register) R19
(Register) R 20
(Register) R 21
(Register) R22
(Register) R23

(Register) R 24
(Register) R 25
(Register) R 26
(Register) R27
(Register) R 28
(Register) R29
(Register) R 30
(Register) R 31

Entrée

0-10V / 0..20mA
0-10V / 0..20mA
0-10V / 0..20mA
0-10V / 0..20mA
0-10V / 0..20mA
0-10V / 0..20mA
0-10V / 0..20mA
0-10V / 0..20mA

Type capteur

Pt100
Pt100
Pt100
Pt100
Pt100
Pt100
Pt100
Pt100

Pt1000
Pt1000
Pt1000
Pt1000
Pt1000
Pt1000
Pt1000
Pt1000

Ni1000
Ni1000
Ni1000
Ni1000
Ni1000
Ni1000
Ni1000
Ni1000

Ni1000TK5000
Ni1000TK5000
Ni1000TK5000
Ni1000TK5000
Ni1000TK5000
Ni1000TK5000
Ni1000TK5000
Ni1000TK5000

33



® Entrées registre (4x entrées analogiques, passives/8x sorties numériques/ 8x sorties analogiques)

4x entrées analogiques, passives (FB-8RA-4AE, FB-8RA-4AE-H)

Capteurs passifs (la température est lue dans le registre correspondant, conformément au tableau ci-dessous,
selon une échelle de 1/10°C)
Types possibles : Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni1000 TK5000

Accés lecture:

Entrée Modbus RTU SAIA® S-Bus Type capteur
analogique read Register
Holding Register (read)
EO (Holding Reg) O (Register) RO Pt100
E1 (Holding Reg) 1 (Register) R1 Pt100
E2 (Holding Reg) 2 (Register) R2 Pt100
E3 (Holding Reg) 3 (Register) R3 Pt100
E4 (Holding Reg) 4 (Register) R4 Pt1000
ES5 (Holding Reg) 5 (Register) RS Pt1000
E6 (Holding Reg) 6 (Register) R6 Pt1000
E7 (Holding Reg) 7 (Register) R7 Pt1000
E8 (Holding Reg) 8 (Register) R8 Ni1000
E9 (Holding Reg) 9 (Register) R9 Ni1000
E10 (Holding Reg) 10 (Register) R 10 Ni1000
E10 (Holding Reg) 10 (Register) R11 Ni1000
E12 (Holding Reg) 12 (Register) R 12 Ni1000TK5000
E13 (Holding Reg) 13 (Register) R 13 Ni1000TK5000
E14 (Holding Reg) 14 (Register) R 14 Ni1000TK5000
E15 (Holding Reg) 15 (Register) R 15 Ni1000 TK5000

8x sorties analogiques

8x sortie numérique La valeur de sortie est indiquée selon I'échelle 1/100

8x Bx relais (contacteurs) sans potentiel (250V/6A AC1) (par ex. valeur 250 dans le registre de sortie correspond
a 2,5V ala sortie)

Acceés lecture-écriture: Acceés lecture-écriture:
Sortie Modbus RTU SAIA® S-Bus Sortie Modbus RTU SAIA® S-Bus
numérique read/write Output analogique read/write Register

Coil (read/write) Holding Register (read/write)
AO (Coil) O (Output) OO0 W00 (Holding Reg) O (Register) RO
A1 (Coil) 1 (Output) 01 WO 1 (Holding Reg) 1 (Register) R1
A2 (Coil) 2 (Output) 02 Wo 2 (Holding Reg) 2 (Register) R2
A3 (Coil) 3 (Output) 03 W0 3 (Holding Reg) 3 (Register) R3
A4 (Coil) 4 (Output) 0 4 W0 4 (Holding Reg) 4 (Register) R4
AS (Coil) 5 (Output) 05 WO 5 (Holding Reg) 5 (Register) R5
A6 (Coil) 6 (Output) 06 WO0 6 (Holding Reg) 6 (Register) R6
A7 (Coil) 7 (Output) 07 WO 7 (Holding Reg) 7 (Register) R7
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® Entrées registre (plan commande manuelle/commande de secours)

Plan commande manuelle Plan commande manuelle
(FB-8RA, FB-8RA-H, FB-BRA-4AE, FB-8RA-4AE-H) (FB-8AA-U-H)
Acces lecture: Acces lecture:
Commutateur Modbus RTU SAIA® S-Bus Cc r Modbus RTU SAIA® S-Bus
Auto/Manuel read Input Auto/Manuel read Input
Discrete Inputs (read) Discrete Inputs (read)
A O - Auto (Input) O (Flag) F 8 A O - Auto (Input) O (Flag) FO
A O - Manuel (Input) 1 (Flag) F9 A O - Manuel (Input) 1 (Flag) F1
A1 - Auto (Input) 2 (Flag) F 10 A1 - Auto (Input) 2 (Flag) F2
A1 - Manuel (Input) 3 (Flag) F 11 A1 - Manuel (Input) 3 (Flag) F3
A2 - Auto (Input) 4 (Flag) F 12 A2 - Auto (Input) 4 (Flag) F4
A2 - Manuel (Input) 5 (Flag) F 13 A 2 - Manuel (Input) 5 (Flag) F5
A 3 - Auto (Input) 6 (Flag) F 14 A 3 - Auto (Input) 6 (Flag) F 6
A 3 - Manuel (Input) 7 (Flag) F 15 A 3 - Manuel (Input) 7 (Flag) F7
A4 - Auto (Input) 8 (Flag) F 16 A4 - Auto (Input) 8 (Flag) F8
A4 - Manuel (Input) 9 (Flag) F 17 A 4 - Manuel (Input) 9 (Flag) F9
A5 - Auto (Input) 10 (Flag) F 18 A5 - Auto (Input) 10 (Flag) F 10
A5 - Manuel (Input) 11 (Flag) F 19 A5 - Manuel (Input) 11 (Flag) F 11
A6 - Auto (Input) 12 (Flag) F 20 A6 - Auto (Input) 12 (Flag) F 12
A 6 - Manuel (Input) 13 (Flag) F21 A 6 - Manuel (Input) 13 (Flag) F 13
A7 - Auto (Input) 14 (Flag) F 22 A7 - Auto (Input) 14 (Flag) F 14
A7 - Manuel (Input) 15 (Flag) F 23 A7 - Manuel (Input) 15 (Flag) F 15

Plan commande de secours

(FB-BAA-U-H)

Les registres des potentiometres (plan commande de
secours) peuvent étre lus et indiquent la valeur de sortie
configurée selon une échelle de 1/100 (par ex. valeur 250
dans le registrede sortie correspond & 2,5V & la sortie)

Acceés lecture:

Potentiométre Modbus RTU SAIA® S-Bus
valeur prescrite read Register
analogique Holding Register (read)

WO o0 (Holding Reg) 8 (Register

1R

WO 1 (Holding Reg) (Register) R

Wwo 2 (Holding Reg) (Register) R 10

W0 3 (Holding Reg) (Register) R 11

W0 4 (Holding Reg) 12 (Register) R 12

WO 5 ( ) (Register) R13

WO 6 ( ) (Register) R 14
( ) )

WO 7 (Register) R 15

Holding Reg
Holding Reg
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THERMASGARD® 9111/9112

Hosble wuHHbie Fieldbus-cuctemsl THERMASGARD® 911, paboTaiowwme ¢ npotokonom S-Bus nnu ModBus (BbibupaeTtca nepekniouatenamu
Ha Npubope) N03BONAKT COKPATUTL 3aTPaTLl BPEMEHW Ha Npoknaaky kabener u BBoA B 3KCNyaTaUmio, yNpoLLaT pacluvpeHie 1 Moandguka-
umio cyuiecTsylollero 060pynoBaHmA, NoBLILWAKDT ero rubKocTb. YCTPONCTBA NPOCTHl B 06CAYXNBAHUM 1 MOTYT YCTaHaBNNBATLCA HA8 MOHTaX-
HOW penke.

BxoaHbie Fieldbus-monynu THERMASGARD® 9111 npepnHasHadueHbl AnA npeobpasoBaHUA akTWBHbIX CUMHasoB W MacCKUBHbIX COCTOAHWI
[aTUUKOB B LWKHHbIE cUrHanel S-Bus unn ModBus ¢ nocnenytowiein 06paboTkoil COOTBETCTBYHOLWMMY YCTPOUCTBAMN.

BuixoaHsie Fieldbus-mogynn THERMASGARD® 9112 npeaHasHaueHsl Ana npeobpasosaHua WuHHbIX curHanos S-Bus nnu ModBus 8 aaHHbe
Ha UMGPOBbIX UNM PeneitHbiX BbIxod4ax ¢ nocredytollen obpaboTkol coOTBETCTBYWOLMMU yCTPOUCTBaMW. A ynpoLLeHnA fokanuaaunm
owmnbok MOLynn, OCHAaLLEHHbIE pyYHbIM ynpasneHnemM, No3BOSTAKOT MNOAK0YaThL N OTK0UYaTb OTAESIbHbIE BbIXOAbI.

TEXHWYECKWNE OAHHDIE:

24B nocT. Toka

24B nocT. Toka/5MA ranbBaHNYeCKM pa3BA3aH
..24B noct. Toka/500mA
makc. 250 B nepem. Toka/BA-AC1/2A-AC3

Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni1000-LG (= 0,5mA)
0..10B/Ri 10k0Om

0...20mA/Harpyaka 200 Om

0..10B/makc. 10MA Ha Kaxablii BbIXoad

RS 485, akTuBHbIN, C ranbBaHNUYECKON Pa3BA3KON.
OkoHeuHanA Harpyska LUMHbI aKTUBUPYETCA NepeMblUkol.

BoamoxHo o 32 yCTPOUCTB Ha OJHOM CEerMeHTe.
Mpu 6onbluem uncne yCTPoNCTB CeayeT Ucnonb3osaTh
RS485-tpaHcuBsep.

MakcvmarnbHas gnvHa WwiHHoro kabena sasncnT
0T ckopocTu nepefaun (He bonee 1200 m bea ycunenua curHana).

JInHnAa naHHbIX JonxHa akpaHuposaTbea (YstY 2x08, CATS v np.)

LLMHHBIM NpOTOKOST: .

.SAIA® S-Bus (Parity-Mode/Data-Mode)
Iunanazox agpecos 0..127, ¢ BO3BMOXHOCTbIO HACTPOKN

Modbus (RTU-Mode)
[wnanasox agpecos 0..127, c BOBMOXHOCTbIO HACTPOKU

KOPRYC: o cTaHaapTHeIn 45 MM, ANA MOHTaxa B pacnpegenvuTensx,
wrpuHa 5 eaunHny (88 mm)

MOHTEX: o Ha pelike TS 35 nnu HaCcTeHHbI/ Ha ONOPHYH NNACTUHY,
BUHTamMn, C NCNONb30BaHNEM MOHTaXHOro (i]ﬂaHLLB

TemnepaTypHblil AVanasoH........ -20..+70°C xpaHeHve
-10..+50°C TemnepaTypa oKpyxatoLlei cpefbl Npy aKcnayaTauum

BOBAYXE: oo 989% oTH. BnaxHocTu, bes koHgeHcaTa
Knacc 3alnTbl ..o Il (cornacHo EN 60730)

CTeneHb 3aWWNTBL ..o, IP 20 (cornacHo EN 60529)

HOPMBIE o cooTeetcTBue CE-Hopmam,

31eKTPOMarH1THaA COBMECTMOCTb
cornacHo EN 60000-4-2/3/4/5/8,
EN 55011, EN 61326-1
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THERMASGARD® 9111

(BxoaHble moaynu ana Fieldbus))

Tun/rpynna ToBapoe 1

ApT. HOMeEp

Bxogbl

Komnnektauua

FB-16E-L

1905-9111-1000-400

16 undposbix BXxO#0B

anogHasa nHavkaunAa

FB-8AE

1905-9111-2000-500

8 aHanoroBbIX NAacCUBHbIX BXOL40B

[ANA NaCCUBHBIX [aTUKOB
Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni100TK5000

FB-8AE-U

1905-9111-2010-500

8 aHanoroBbIX aKTUBHbLIX BXOA0B

akTuBHbix 0-10B

FB-8AE-I|

1905-8111-2020-500

8 aHanoroBbIX aKTUBHbIX BX0O0B

akTuBHbIX 4..20MA

THERMASGARD® 9112

(BIXOAHbIE MoAynu Ana Fieldbus)

Tun/rpynna ToBapoe 1

ApT. HOmMep

Boixoabl / Bxogb!

Komnnektauua

FB-8AA-U

1905-9112-0200-100

8 aHanoroBbIX BbIXOL,0B

akTusHble 0-10B

FB-8AA-U-H 1905-9112-0201-100 8 aHanorosbIX BbIXOO,0B aktusHble 0-10B

C OpraHamu py4Horo ynpaseHus
FB-8RA 1905-9112-0300-100 8 unpoBLIX peneiiHbIX BLIXOA0B 3amblkatoLve
FB-8RA-H 1905-9112-0301-100 8 undpoBbIX peneiiHbiX BbIXOAOB 3amblkaoLme

C OpraHamu pyyHoro ynpasneHuns
FB-8RA-4AE 1905-9112-2300-300 8 undpoBbIX peneiiHbiX BbIXOA0B / 3amblikaloume /

4 naccuBHbIX BXoaa Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni100TK5000

FB-8RA-4AE-H 1905-9112-2301-300 8 undpoBbIX peneiiHbiX BbIX0A0B / 3ambikaoume /

4 naccuBHbIX BXoaa

Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni100TK5000
C OpraHamu pyyHoro ynpaenexus

FB-8RA-4AE-U

1905-8112-2310-300

8 undpoBbIX peneiiHbiX BbIXOA0B /
4 aHanoroBbIX aKTUBHLIX BX0oAa

3amblkawwume /
0-108B

FB-8RA-4AE-U-H

1905-9112-2311-300

8 undpoBbIX peneiiHbiX BbIX0A0B /
4 aHanoroBbIX aKTUBHbIX Bxoga

3amblkaroume /
0-10B
C OpraHamu pyyHoro ynpasneHuna

YkasaHuAa K npoaykram

B kauecTse Obiwmx Kommepuecknx YCnosnit UMEKIT CUNY UCKITHOUUTENBHO HaLW YCNoBIA, & Takke AeicTBuTeNbHbe «O6LIve YyCnoBrA NOCTaBKM NPOAYKLNK
1 yCnyr AnA anekTpuyeckoil npomeiwneHHocTyy (ZVEIl) Bknouas nononHUTeNsbHYO cTathio «PaclunperHoe coxpaHeHue npas cobcTBEHHOCTMY.

Momumo aToro, cneayeT yunTbiBaTh CeAyLWNe NONOXEHUA:

ﬂepen yCTaHDBKDﬁ 1 BBOAOM B 3KCnnyaTauuio cneayet npoyntaTtb AaHHOE PYKOBOACTBO; A0/XHbI BbITh yuTeHbl BCe

I'Iepeu yCTaHDEKOM ¥ BBOAOM B 3KCnslyatauuto crneagyeTt npountaTb AaHHOE PyKOBOACTBO; A0JTKHbI bbiTb YyuYTeHbl BCe NpuBeaeHHbIe B HEM yKaBEHVIFI!

Moakntouexne npubopa A0MXHO OCYLLECTBAATLCA UCK/KUNTENBHO K HE30NacCHO ManomMy HanpAXeHo 1 B 06eCTOUEHHOM COCTORHNN.
Bo usbexaHve nospexaeHni u 0TKasos (Hanpumep, BCAEACTBIE HABOAOK) CedyeT UCMNO0b30BaTb 3KPaHNPOBaHHYI0 NPoBOAKY, u3beraTb
napannenbHov NPoknaaKkyt TOKOBEeAYLX NNHWA U yUnTbIBaTE NPEANMCaHUA N0 3NEKTPOMarHMTHOW COBMECTUMOGTH.

[aHHbiit npubop cnegyeTt NPUMEHATL TOMbKO MO NPAMOMY Ha3HAUEHMIO, yUNTbIBAA NPV 3TOM COOTBETCTBYyOWMe npeanucanna VDE

(coto3a HemeLkux 3NeKTpoTexHNkos), TpebosaHua, nencTeyowve B Baleil cTpaHe, MHCTPYKLMW OPraHoB TEXHNYECKOro HaA30pa 1 MEeCTHbIX
opraHos 3HepFDCH85)KeHVIF|. HBJJJ'\EM(VIT npuaepxuneaTtbcA TpeﬁDBSHI/IVI CTPOUTENbHBLIX HOPM ¥ NpaBun, a TakXe TEXHUKN b6esonacHocTy 1
uzberaTb yrpos 6esonacHocTn nwoboro poaa.

Mbl He HECEM OTBETCTBEHHOCTM 38 yLLprﬁ n nospexaeHnA, BO3HUKaKLWme BCrieacTBNe HENPaBUIbHONo NPUMEHEHWUA HaLWINX yCTpDVICTE,

Yuepb, BO3HVKLLUI BCNEACTBYE HenpasuibHou paboTel npubopa, He NOANEXUT YCTPAHEHKO MO rapaHTun.

YcTaHoska NpubopoBs A0XHA OCYLECTBAATLCA TOMBKO KBANUGULIMPOBAHHLIM NEPCOHAN0oM.

[eiAcTBUTENbHBI UCKITKOUUTENBHO TEXHUYECKWE OaHHbIE U YCNnoBuA NOAKOYEHNA, NPUBEAEHHbIE B NOCTaBNIAEMbIX C HPMSDPBMVI pykoBoAacTBax
no MOHTaxy u akcnnyatauun. QOTKNOHEeHWA OT npeacTaB/fieHHbIX B KaTanore xapakTepucTk AONONHUTEbHO He YKa3blBatoTCA, HECMOTPA Ha nx
BO3MOXHOCTb B CUJ1y TEXHUYECKOro Nnporpecca n NoCTOAHHOro cCoBepLleHcTBOBaHNA Hawen npoaykuuun.

B cnyuae moaunctvkaunn npubopos notpebutenem rapaHTuitHele 06A3aTeNbCTBA TEPAIOT CUAY.

He paspelwaetca ucnons3osaxue npubopa B HeNocpeacTBEHHON HNN30CTU OT UCTOUHMKOB Tenna (HanpuMep, paanaTopos OTOMEHUA)
11 CO3[8BAEMbIX IMV TEMIOBLIX MOTOKOB; CreayeT B 06A3aTensHOM NopAake naberats NonafaHnA NPAMBIX COMHEUHbIX JTYYeil Ui TEN0BOro
U3YUEHNA OT @HaNO0rMUHBIX CTOYHUKOB [MOLLHbIE OCBETUTESbHBEIE NPUBOPLI, FAaNoreHHbIe U3nydaTenn).

OkennyaTtauua 86nn3un 0bopynosaHua, He COOTBETCTBYIOLWEND HOPMaM 31EKTPOMAarHUTHo coemecTumocTu (EMV), moxeT BAuATL Ha paboTy

nprbopos.

Hepnonyctumo ncnonb3osaHre AaHHoro npubopa 8 kKaUECTBE YCTPONCTBA KOHTPONA/ HAabNAEHUA, CNYXALLEro UCKKUNTESNBHO AMA 3aLUNTHI
N0l 0T TPABM 1 yrpo3bl A5A 3A0POBbA/ KN3HW, 8 TAKXE B KAUECTBE ABAPUIHOM0 BLIK/KOUATESNA YCTPONCTB U MaLUUH UKW AN1A 8HANOMMYHbIX 3384
obecneuenna besonacHocTu.

Paamepbl KOpNycoB 1 KOPMYCHbIX NPUHAANEXHOCTEN MOryT B ONpeAenéHHLIX Npedenax 0TAnYaThCA 0T yKasaHHbIX B JaHHOM PYKOBOACTBE.

VameHeHne AOKyMeHTauun He nornyckaeTcA.

B crnyyae pemamaumﬁ NPUHUMAKTCA UCKHUYNTENBHO UesbHblie ﬂpMﬁOpbl B opmrmHaanoM ynakoBke.
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MoHTax 1 nogknueHne

THERMASGARD® 911x

RS485 Bus
— RS485 Bus termination

ov
Supply voltage Bus Bus parameters
address (Baud rate,
#10..+24vDC data bits ..
I

A [AOEE]

ON ON
CEEEERREREEEEREL
1 i 8

ORx @Tx

Mopknouenne

MnTaHye 1 W1Ha NoaKsIloYaloTCA Yepes WTeKepHbIe pasbembl. [1poune NoaKIlYEHNA 0CYLLECTBAIOTCA YEPE3 BUHTOBLIE KIIEMMBI.
..ABYXKOHTaKTHOE WTekepHoe coeanHeHne COMBICO

BYXKOHTAKTHOE LiTekepHoe coeavHeHne COMBICO

..BUHTOBbIE KSIEMMbI AN1A NPOBOA0B A0 2,5 mm?

MutaHue:...
MogknoueHmne K WrHe:
Bsog/BhiBOA: ............

Ceetoauon «Mutauue»
CeeTopvop, oTBevalWWii 3a NTaHue, pacronoXeH Ha nepeaHel cTopoHe npubopa cnesa BHU3Y.
3eneHbil cBeToaroa [Rx] cUrHanmanpyeTt Hasuuue NUTalLWero HanpAXeHus.

Ceetoguvopg «[daHHbien»

CeeToavopsl, 0TBeyatolie 3a 06MeH faHHbLIMU, PACcMONOXeHsl Ha NepeaHel cTopoHe npubopa cresa BBEPXY.
3eneHbiit ceeToguo [Rx] curHannaupyeT Nprem OaHHbIX Yepes WNHHDBIA kabenb (BxoaALLve AaHHbIe).
KpacHeiit ceeToauon [Tx] curkanuaupyer, uto wiuHHoe (Fieldbus) ycTpoiicTeBo nepenaeT AaHHbIe Ha LWNHY.

ORx @Tx

KoHchurypuposaHue
DIP-nepekniouateny pacnosioxXeHbl CBepXy Mo LeHTpy.
OkoHeuHan Harpyaka LWWHbl HaXo0ANTCA MexXxay WNHHBIM pa3bemMom n D|P*I‘I8PEKJ‘IIOHETEJ'IHMM.

OKOHEYHAA HATPY3KA LUNHbI RS485

OkoHeuHoe Harpy304YHOe CONpOoTUBIEHNE WNHBI Y)XXe YCTaHOB/IEHO B yCTpDVICTBE 1 MOXET BbITb axkTnempoBsaHo
npy NOMOLWN NEPEMbIYKN.

OkoHeuHas Harpyaka OKoHeuHan Harpyaka
He noaksloyeHa 3aMKHyTa (aKTMBMPOBaHa)

LUNHHbIA NPOTOKON
LLnHHbI npoTokon BuibupaeTca nesbim DIP-nepekntouatenem (MMoa. 8).

DIP-nepekntouaTenv cneea:

LUnHHBI npoTokon
DIP8 MpoTokon

ON SAIA® S-Bus
OFF Modbus RTU
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LUNHHbIA AOPEC

LLnHHbIl appec B AvanasoHe ot O o 127 (B ABOMYHOM BUAE) HACTPAUBAETCA Npw

nomowm nesoro DIP-nepekntouatena (Mos. 1-7).

SEEERRE

VONOCUIEWN = O

OABAOAA0 16 BOOAWOAD 32 MOAAOWAD 48 AOAAWEED
BAOEERA0 17 WOBBWRE) 33 @OAMAACO0 49 WEAREEAD
OEBAEAA0 18 BUOAWOAD 34 MWAROWAT 50 AEARWER]
BUOEERA0 19 WWOBURE] 35 WUAMAWA0 51 WEARCEAD
OOWOORA0 20 DOWOWOO0 36 AREAAWAD 52 BEWAEEAD
HAEAEAA0 21 QAWAERAD 37 WOWAOWAD 53 WOQAEEED
DRUEBRA0 22 DWEBERO] 38 MWEEAEA0 54 BREAEEAD
HUEEEAA0 23 DUWAEAAD 39 HHAMAWAT 55 WUEAWEE
OABROAA0 24 BAOEGOA0 40 MOAEOGAD 56 AOAREEE
LO0EORA0 25 WOOWWOOD 41 GEBGARA0D 57 WEAREEAD
10 OUBROAA0 26 BUOEEOAD 42 MUAEOWAC 58 AWARWEED
11 BHOROBE0 27 QUOWERED 43 QUORAGAD 59 QEALEEAD
12 OAEREAA0 28 AAWEGOAD 44 OOAEEWAC 60 AOERWEED
13 GOUNOBB0 29 DAWWEAED 45 QAWEAGAD 61 WEEEEEAD
14 OUEREAA0 30 AUWWGORD 46 OWQWOWAD 62 AWEUEEAD
15 GHUEOBA0 31 DEEEEER0 47 QUWEEAA0 63 WEEEEHO0

64 OOOABOWD 80 OAROWAEI
65 EONABOW 81 EOROEAW]
66 0O0N0EL 82 BRACWAML
67 BUOABOWD 83 HEAOWAWI
68 OOWOBOED 84 HAWOEAE]
69 EOWOBOED 85 WAWOWAED
70 OWWABOED 86 HEWOEAE]
71 UWWOBOED 87 WEWOEAED
72 OOOEBOWD 88 OOMUEAWI
73 WOBRACEL 89 WAAWWAML
74 OUOEBOED 90 OEADEAED
75 QWOEBOED 91 EAEARED
76 OOWEBOWD 92 OAQUEAED
77 OWEBOED 93 DOQUARAED
78 OWWEBOED 94 BRUEEAED
79 WUWEBOED 95 WRWHERED

96 OOBOBLAEL
97 WOROAWE]
98 0EAOAMEI
99 EnOAWED
100 O0WOAWT
101 WARAAWLD
102 0ERAAWMT
103 WlWEBBLAEL
104 BAAEAWED
105 AAEAWT
106 BEAEAWLD
107 EEAEAWT
108 AAWEAWE
109 WOELWAWAEL
110 BEUEANED
111 UENEALET

112 APBOELELD
113 WAROEWET
114 BUBOEWED
115 UEAOEWED
116 O0WORWE]
117 UANALUED
118 OEROLUWEL
119 WWEBELUED
120 BAALEUED
121 WBBLEWED
122 BEAEEUED
123 WEAEEWET
124 APEWELELD
125 WOWEEWED
126 ORWEELE]
127 WEUEELED

CKOPOCTb MEPEQAUN | YETHOCTb | AMWUHA BANTA (Uncno 6utos panubix) | CTOM-BAT | MODE (S-Bus)

HacTpamsaeTcAa npasbim DIP-nepekntouatenem (Moa. 1-8).

AR
DIP-nepekntouatenu cnpasa:
CkopocTb nepepaun
DIP1 DIP2 DIP3 6on
OFF OFF OFF 1200
ON OFF OFF 2400
OFF ON OFF 4800
ON ON OFF 9600
OFF OFF ON 18200
ON OFF ON 38400
OFF ON ON He 1Cnosb3yeTcA
ON ON ON He 1cnonb3yeTcA
KOHTpOﬂh YeTHOCTHn
DIP4 DIP5 BuThl AaHHbIX
OFF OFF EVEN (4eTHoe)
ON OFF 0DD (HeueTHoe)
OFF ON HeT
ON ON He ucnonb3yercA
OnuHa baiita
DIP6 Yuncno butos oaHHbIX
OFF 8
ON 7
Cron-6ur
DIP7 YUncno cton-butos
OFF 1
ON 2
Mode (Tonbko ecnu Boibpar SAIA® S-Bus)
DIP8 Mode (S-Bus)
OFF Parity-Mode
ON Data-Mode
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Modbus RTU

B aTtom pazfese onNncblBAETCA, Kak onpawmnBaTCA OTAebHble PETNCTPLI, BXOOb! 1 Np.
3neck He NpvBOOATCA afpeca OTAENbHbIX BXOA0B 1 BbIXOA0B: OHW AaHbl B NacnopTe COOTBETCTBYOLEro yCTpDVICTBa.

AHnanoroBble 3HaueHus
[1nA xpaHeHna aHanoroebix 3HaueHun B lWHHOW cucteme FB-Il ncnonbayetca tun fanHeix WORD (16-6uTHbIn).

3HaueHVA TEMMNEPATYPLI NEPERATCA Kak Lenbie uncna c warom 1/10°C.
Temnepatype 21,3°C .......cooTBeTCTBYeT 3HaueHue 213.

AKTUBHbIE pPe3ynbTaThl M3MEpeHUA 1 BbixoaHble BenuunHbl (0. 10B v 0...20mA) nepepatoTca ¢ paspelerunem 1/100.
HanpaxeHuto 6,7 B .CO0TBETCTBYET 3HaueHne 670.
Toky 11,25MA ... .COOTBETCTBYET 3HaueHue 1125.

CJ'IEJ:L\/}OLLLI/IG KOMaHObl MO3BOMNAKT YNTaTh UV UBMEHATL 3HAYEHNA B 3TUX permcrpax:

PeaynsTtathl namepenus ...read Holding Register............... 0x03
BbixofiHble BEANUMHSI ....... read Holding Register.............. 0x03
write Single Register................. 0x06
write Multiple Register............. 0x17

Lnchpoeoii Bxon

Lindposbie Bxoasl B WwWuHHoW cucteme FB-Il nHTepnpeTupytoTcA Kak oTaenbHble buTsl.
OfHOBPEMEHHO MOTYT CUMTHIBATLCA HECKOSbKO LIM(POBLIX BXOAO0B.

Lincdposoit Bxog .read Discrete Inputs. 0x02

LnchpoBoii Bbixop,
Lindposele Beixodbl B WiHHOW cucteme FB-Il nHTepnpeTtupytotca kak oTaensHele buThl.
OpHOBpPEMEHHO MOTYT CUNTLIBATLCA UM 3aNMCHIBATLCA HECKOSTbKO LIMPOBLIX BbIXOAOB.

LincdhpoBoit BEIXOS, ...coeu. write Single Colil ...
write Multiple Coil
read Coils

ABapuiiHble BbIK/IOUaTENN

BbikntouaTenu aBapuminHoro ynpasneHns, kak n Umdposble BXodbl, NpeacTasnaTea B cucteme FB-Il B Buae otoensHbix 6uTos.
OJ:LHDBPEMEHHD MOryT CUMNTLIBATLCA HECKOJ1BKO BblKSKOUaTenen.

Boiknouateny .................. read Discrete Inputs................. 0x02

ABapuiiHble NOTEHLUOMETPbI

MoTeHUMOMETpPLI @aBapUINHOro ynpasneHua obpabaTeiBaloTcA Kak akTUBHbBIE aHANOroBbIE BXOAbI.

TekyLleMy COCTOAHUIO MOTEHLMOMETPa COOTBETCTBYET BLIXOAHON CUrHas, HanpAXeHUE W TOK B 3a@BUCKMOCTW OT TUNa
yctpovictea (0.. 10B), koTopeiii nepepnaetca ¢ paspewenuem 1/100.

Tun U .....67%........ cooTBeTCTBYET 3HaueHuto 670 nnn 6,7 B.
Tun | .50%........ cooTBeTcTByeT 3HaueHuo 1000 unun 10 mA.

CJ'IBJZLWOLLLI/IE KOMaH[ bl MO3BOSIAOT YUATaTb UIN NBMEHATH 3HAUEHMA B 3TUX PErNCTpax:

MoTeHUMOMETP ..occocveeee read Holding Register............... 0x03
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Mpotokon SAIA® S-Bus

B atom pasfaese onncblBEETCA, KaK 0npawmnBaTCA OTAeNbHbIE PETNCTPLI, BXOAObI, d)narm.
3neck He NpnBOAATCA afpeca OTAEsIbHbIX BXOA0B 1 BbIXOA0B: OHW AaHbl B NacnopTe COOTBETCTBYOLEro yCTpOVICTBEI.

O6bwwue ceegeHna

Ytobbl ncnonb3oBaTh NPOTOKON SAIA® S-Bus, cnepnyet nepen 6nokamu «F-Box», oTBeYalOWMMI 38 0BMEH A@HHLIMK,
noMecTuTb WHUUManuavpyowmve bnokn «SASI S-Bus Master».

OnuuoHansHo BO3MOXHO Takxe nobaeneHue bnokos F-Box ,S-Bus Station® Ha kaxaoe ycTpoMCTBO NONeBoV WuHbl. 3T Brnoku
No3BOMAKT ONTUMU3MPOBaTL NpoLecc obmeHa AaHHbIMU 1 ero Bo30bHOBMIEHME NOCE BbIX04a YCTPOACTBA N3 CTPOA.

Mopkniouexue K wuHe

B cnyuae SAIA® S-Bus knemmbl A n B umetoT nHbie 0603HaueHuA. VX cOOTBETCTBME TaKoBO:
A=/D

B=D

AHanorosble 3HaueHnA
[lnA xpaHeHna aHanoroebix 3HaueHui B LWHHOW cucteme FB-Il ncnoneayetca Tun nanHeix REGISTER (32-6utHbin).

3HaueHnA TEMMNEpATYpLI NepeaatoTca Kak Lensie yucna c warom 1/10°C.

Temnepatype 21,3°C ....... COOTBETCTBYET 3HaueHve 213.

AKTUBHbIE pPe3ynbTaTbl M3MepeHua 1 BbixoaHble BenuunHbl (0. 10B v 0...20mA) nepepnatoTca ¢ paspeeruem 1/100.
Hanpaxenuo 6,78 ........... cooTBeTcTBYeT 3HaueHve 670.

Toky 11,25MA ..o COO0TBETCTBYET 3HaueHve 1125.

LnchpoBoii Bxoa
Lincdposeie Bxoael B WnHHOM cucteme FB-Il nHTepnpeTupytoTca kak oTaenebHele butel (unu dginarn, FLAGS).
OpQHOBPEMEHHO MOTYT CUMTLIBATLCA HECKOSbKO LIM(POBLIX BXOAOB.

Lnchpoeoii Bbixop,
Lincdposbie Bbixoabl B WWHHON cucTeme FB-Il nHTepnpeTupyoTea kak oTaenbHele butel (OUTPUTS).
OpHOBPEMEHHO MOTYT CUMTLIBATLCA UV 3aMMNCHIBATLCA HECKOJTbKO LIM(POBLIX BEIXOAOB.

ABapwiiHble BbIKIOUaTENN

BhikntouaTteny aBapuintHoro ynpaenenua, kak v LMgposble Bxoasl, NpeacTaenaAoTcA B cucteme FB-Il B Bune
otaenbHbix 6utos (unu dnaros, FLAGS).

OpHOBPEMEHHO MOTYT CUNTLIBATLCA HECKOJIbKO BhIKJIOUATENEN.

ABapuiiHble NoTEHLUOMETPbI
MoTeHUMOMETpPLI aBapuiHOro ynpasneHua obpabaTeiBaloTcA Kak akTUBHbBIE aHANOroBbIE BXOAbI.

TekyLleMy COCTOAHUIO MOTEHLYOMETPa COOTBETCTBYET BbIXOAHON CUrHasl, HanprAXeHUe v ToK B 3a@BUCKMOCTY OT TvNa
ycTpotictea (0.. 10B), koTopuii nepenaetca ¢ paspewenvem ng 1/100.

TunU....... B67%........ cooTBeTcTByeT 3HaueHwo 670 unu 6,7 B.

Tan I 50%........ cooTseTcTByeT 3HayeHno 1000 nnn 10mMA.

WNuuumnanusauma SASI S-Bus
[na ncnons3osarua npotokona SASI S-Bus cnenyet B 10 Fupla MEPEL, nepsbiM KOMMYyHVKaLMOHHbIM Briokom F-Box
NOMECTUTb UHMLUManuavpytowmii 6ok SASI, B kauecTBe KOTOPOro MOXeT ucnosnb3osatbeA bnok F-Box «SASI S-Bus Master».

MapameTtpbl 6rioka F-Box:

Cannel ..o Homep ncnonbayemoro kaHana MK

TS-DEIaY. .o 0 mc

TN-Delay......ccooimiiiiieeicciicc O wmc

TIMEOUL ..o 100 - 1000 mc (B 3aBMCMMOCTU OT CIIOXHOCTU CETU)
S-Bus Mode.......cccoovoiviiniiiiicii Parity / Data

Transmission Speed.........ccccocvveenen. BbIbpaTh Xenaemyl CKOpPOCTb NEpefayr, KoTopana Takxe
HaCTpOeHa Ha LWMHHbIX YCTPONCTBAX.

S-Bus Station (onuuoHanbHo)

OnumoHasnbHO ANA KaXA0ro 0TAENbHOr0 WUHHOMO YCTPONCTBA MOXET UCMOMb30BaTLCA AOMOHATENbHBIN 610K

F-Box «S-Bus Stationy.

311 6nokn NO3BONAIOT ONTUMU3UPOBATL NPoLecc obMeHa AaHHLEIMU 1 ero Bo30bHOBIEHME NOCIe BbIXOAA YCTPONCTBA U3 CTPOA.
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Urenue us peructpos S-Bus
[na uteHua ua perncTpos cneadyeT ucnons3oeats F-Box «kEmpfang Ganzahl» (npuem uenoro uucna).

MapameTpbl 6noka F-Box:
Initialisation...
IP/Node /Profi-S-Bus Address........ 0

Source station (S-Bus) LUMHHBI 8Apec COOTBETCTBYIOLEro WUHHOMO YyCTPONCTBa
Source element Register

Source address HauanbHbIVi aAPEC ANIA UTEHUA 3HAUEHNI

Uucno nognexawimx UteHuo PEerncTpoB 3a0aeTcA BbITArMBaHNEM 6noka F-Box.

3anuceb B peructpsl S-Bus
[lna 3anucu B perucTpel cneayet ncnonb3osats F-Box ,Senden Ganzahl* (nepenaua uenoro uncna).

MapameTpbl 6noka F-Box:

Initialisation...

IP/Node /Profi-S-Bus Address

Destination station (S-Bus]............... LUMHHbI 8Apec COOTBETCTBYIOLLEr0 WUHHOMO YyCTPONCTBa
Destination element..........cc.cccoceiiie Register

Destination address..........cccccccoeeenn. HauasnbHbIi aapec AnA 3anncu 3HaueHuin

Uucno noanexaiimx sanucu PerucTpoB 3afaeTCA pacTArMBaHNem bnoka F-Box.

ameHeHmne cocToAHuA (3anuchb) Boixonos S-Bus
[1nA n3MeHeHnA COCTOAHNA BLIXOAOB CNeayeT ncnonb3osats F-Box ,Senden Bindr* (nepenaua ABOUYHbLIX A8HHbIX).

MapameTpbl 6noka F-Box:

Initialisation... NO

IP/Node/Profi-S-Bus Address. 0

Destination station (S-Bus]............... LUMHHBbI 8Apec COOTBETCTBYIOLEr0 WUHHOMO YCTPONCTBa
Destination element...........c.ccccceeiee Output

Destination address..........cccccccveveenn. HauasnbHbIi aapec AnA 3anncu 3HaueHuin

Uucno noanexalinx 3anvicu BelX040B 3a0aeTca pacTarnsaHnemMm 6noka F-Box.

UreHue Bbixonos S-Bus
[lna uteHuA BbIXOOOB cneayeT ucnonb3osaTsb F-Box ,Empfang Bindr® (npnem OBOUYHbLIX A8HHbIX).

MapameTpsl 6noka F-Box:
Initialisation...
IP/Node /Profi-S-Bus Address.
Source station (S-Bus) LUMHHBI 8Apec COOTBETCTBYIOLEr0 WUHHOIO YyCTPONCTBa
Source element Output

Source address.......ccoceeeeveevecvineenns HauasnbHbIi aapec AnA UTEeHUA 3HaUeHUin

Uucno noanexallyx UTeHUo BbIXOA0B 3a4aeTcA BeiTArneaHnem bnoka F-Box.

NameHeHune coctoaHmuAa (3anuce) ¢naroe S-Bus
[lnA n3aMeHeHA cocToAHWA cneayeT ncnonb3osaTth F-Box ,Senden Bindr* (nepenaya ABOUYHbLIX A8HHbIX).

MapameTpsl 6noka F-Box:

Initialisation...

IP/Node /Profi-S-Bus Address........ 0

Destination station (S-Bus]............... LUMHHBI 8Apec COOTBETCTBYIOLEr0 WUHHOIO YyCTPONCTBa
Destination element Flag

Destination address HauasnbHbIi aapec AnA 3anncu 3HaueHuin

Yncno nognexalimnx nameHeHuo (naroe 3afaetcA pacTArueaHnem bnoka F-Box.

Urenne ¢naros S-Bus
[na utenua cnepyet ncnonbaosats F-Box ,Empfang Binar* (npuem oBonyHbIX AaHHbIX).

MapameTpbl 6noka F-Box:
Initialisation.
IP/Node /Profi-S-Bus Address.

NO
0

Source station (S-Bus).........ccccceenaee LUMHHBbI aApec COOTBETCTBYIOLWEro WUHHOMO YyCTPONCTBa
Source element........ccccccecieicinicinans Flag
Source address.......ccooeeeveeeeeeieennn HayanbHbIV aapec A1A YTeHUA 3HaueHni

Yncno noanexalimnx uteHno dnaros 3afaeTca BouiTArneaHnem bnoka F-Box.
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CopepxXumoe peructpos

(16-6uTHbI 6noK UM poBbLIX BXOAOB)

16-6uTHbI Bnok ungpoBbLIX BXOA0B
ranbBaHNYeckn n3onuposaH (24 B nocT. Toka),
CO CBETOANOAOM

ﬂDCTyH Nno UTEHWNKD:

Linchpoeoii Modbus RTU SAIA® S-Bus
BXOA4 read Flag
Discrete Inputs (read)
EO (Input) O (Flag) FO
E1 (Input) 1 (Flag) F1
E2 (Input) 2 (Flag) F2
E3 (Input) 3 (Flag) F3
E4 (Input) 4 (Flag) F4
ES5 (Input) 5 (Flag) F5
E6 (Input) 6 (Flag) F6
E7 (Input) 7 (Flag) F7
E8 (Input) 8 (Flag) F8
ES (Input) 9 (Flag) F9
E10 (Input) 10 (Flag) F 10
E11 (Input) 11 (Flag) F11
E12 (Input) 12 (Flag) F 12
E13 (Input) 13 (Flag) F13
E14 (Input) 14 (Flag) F14
E15 (Input) 15 (Flag) F 15

16-6uTHbIA 6noK LUPOBLIX BXOAOB - peructp

COCTOAHUA cyeTumkKa

CbpacbiBaeTca B HyMb Npy KaXAOM NEpPesanycke 1 Kaxaom
BOCCTaHOBMEHWN NOAauV HanpaxeHna. Ecnv cooteeTcTayio-
LWt PErnCTp NPeaBapuTebHOro AenNTens CoaepxuT
3HaueHve O (3HaueHne No yMonuaHuw), Toraa aTo 0bbIUHbIR
CYMMUPYIOLLMIA CUBTYMIK.

B npoTuBHoM cnyuae oH paboTaeT kak 06paTHbI CUETUNK; Npu
[IOCTVXEHWN HYNA B HETO 3arpyaeTcA 3HaUeHUe U3 PerucTpa
npenBapuTenbHOro AENNTENA, @ COOTBETCTBYOWNI buT B
Hy!'IEBOM nonoxexHwn agenutena \/CTEHGBJ'IMEGETCH. STDT but
[OMKEH CUUTBLIBATLCA U 3aTEM BPYUHY0 cOPackIBATLCA B HyMb.
Takum 0bpasom peannayeTca yHKUNA NPefBapUTENLHOMO
nenuTens.

,D,DCT\/V'I Nno 3anucu N UTEHNH:

Lincppoeoii Modbus RTU SAIA® S-Bus
BXon read/write Register
Holding Register (read/write)
EO (Holding Reg) O (Register) RO
E1 (Holding Reg) 1 (Register) R1
E2 (Holding Reg) 2 (Register) R2
E3 (Holding Reg) 3 (Register) R 3
E4 (Holding Reg) 4 (Register) R4
ES5 (Holding Reg) 5 (Register) R5
E6 (Holding Reg) 6 (Register) R6
E7 (Holding Reg) 7 (Register) R7
E8 (Holding Reg) 8 (Register) R8
E9 (Holding Reg) 9 (Register) R9
E 10 (Holding Reg) 10 (Register) R 10
EN (Holding Reg) 11 (Register) R11
E12 (Holding Reg) 12 (Register) R 12
E13 (Holding Reg) 13 (Register) R13
E14 (Holding Reg) 14 (Register) R 14
E15 (Holding Reg) 15 (Register) R 15

16-6uTHBIN BNOK LUMGPOBLIX BXOAOB - AOCTUTHYT HYNb
npeas. aenuTtens

CbpacbiBaeTcA B HyNb Mpy KaXA0M Nepesanycke 1 Kaxaom
BOCCTaHOBIEHUM NOJAUN HANPAXEHNA.

ﬂDCTyI‘\ no 3anncu U UTEHNHD:

LudpoBoii Modbus RTU SAIA® S-Bus
BX04 read Flag
Discrete Inputs (read)

EO (Input) 16 (Flag) F 16
E1 (Input) 17 (Flag) F17
E2 (Input) 18 (Flag) F 18
E3 (Input) 19 (Flag) F 19
E4 (Input) 20 (Flag) F 20
E5 (Input) 21 (Flag) F21
E6 (Input) 22 (Flag) F22
E7 (Input) 23 (Flag) F23
E8 (Input) 24 (Flag) F 24
E9 (Input) 25 (Flag) F 25
E10 (Input) 26 (Flag) F 26
ENM (Input) 27 (Flag) F27
E12 (Input) 28 (Flag) F28
E13 (Input) 29 (Flag) F29
E14 (Input) 30 (Flag) F 30
E15 (Input) 31 (Flag) F31

16-6uTHbIN BNOK LMpPOBLIX BXOJOB - PErncTp
npenBapuTensHOro aenuTena

CbpacbiBaeTcA B Hynb NpY KaXAOM NEPE3anycke 1 Kaxaom
BOCCTaHOBEHUU NoJaumn HanpaxeHna. Ecnn pernctp
coaepxuT 3HadeHne O (3HaueHve No ymonuaxnio), Toraa
PEerucTp cocToAHuA cyeTunka paboTaeT kak 0bblUHbIf
CYMMVIPYIOLLMI CUBTUNK.

B npoTuBHOM Cryuae perucTp CoOAepXuT KoadhuuneHT
fenexna.

,ElDCTyﬂ no 3anncu U UTEHNHD:

Uudposoii Modbus RTU SAIA® S-Bus
BXOA read/write Register
Holding Register (read/write)
EO (Holding Reg) 16 (Register) R 16
E1 (Holding Reg) 17 (Register) R17
E2 (Holding Reg) 18 (Register) R18
E3 (Holding Reg) 19 (Register) R19
E4 (Holding Reg) 20 (Register) R 20
ES (Holding Reg) 21 (Register) R 21
E6 (Holding Reg) 22 (Register) R 22
E7 (Holding Reg) 23 (Register) R23
E8 (Holding Reg) 24 (Register) R 24
E9 (Holding Reg) 25 (Register) R 25
E10 (Holding Reg) 26 (Register) R 26
ENM (Holding Reg) 27 (Register) R27
E12 (Holding Reg) 28 (Register) R28
E13 (Holding Reg) 29 (Register) R29
E14 (Holding Reg) 30 (Register) R 30
E15 (Holding Reg) 31 (Register) R 31
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CDJ].EP)KI/IMDE perucTpos (6nok 3 8 aHanoroBbIX BXO[A0B, aKTUBHbII/ 610K M3 8 aHanoroBbIX BXOA0B, NaCCUBHbIif)

Bnok us 8 aHanorosbix BxoAoB, akTueHblii (0-10B / 0...20mA)
MamepeHHoe 3HaueHWe 3aaeTCA B COTbIX AONAX
(Hanpumep, 3HaueHne 6758 perucTpe COOTBETCTBYET HanpaxeHuo 6,758 vnun toky 6,75 MA)

[HocTyn no utexnio:

Ananorossblit Modbus RTU SAIA® S-Bus Bxon
BXOA read Register
Holding Register (read)

wio (Holding Reg) O (Register) RO 0-10B / 0..20mA
WI1 (Holding Reg) 1 (Register) R1 0-10B / 0..20mA
wi2 (Holding Reg) 2 (Register) R2 0-10B / 0..20mA
Wi 3 (Holding Reg) 3 (Register) R3 0-10B / 0..20mA
wi 4 (Holding Reg) 4 (Register) R4 0-10B / 0..20mA
WI 5 (Holding Reg) 5 (Register) R5 0-10B / 0..20mA
Wi 6 (Holding Reg) 6 (Register) R6 0-10B / 0..20mA
wi7 (Holding Reg) 7 (Register) R7 0-10B / 0..20mA

Bnok u3 8 aHanorosbix BxoAoB, naccusHelil (FB-8AE)
MaccuBHbIV AaTunk (TemnepaTtypa B kaxAom peructpe cunteiaetcA 8 1/10°C cornacHo HxenpuseaeHHoi Tabnuue)
BoamoxHeie Tunei: Pt100, Pt1000, Ni1000, Ni1000 TK5000

ﬂDCT\/H Nno UTeHWNK:

AHanorosblit Modbus RTU SAIA® S-Bus Tun patunka
BXOA read Register
Holding Register (read)
wio (Holding Reg) O (Register) RO Pt100
WI1 (Holding Reg) 1 (Register) R1 Pt100
wi2 (Holding Reg) 2 (Register) R2 Pt100
Wi 3 (Holding Reg) 3 (Register) R3 Pt100
wi 4 (Holding Reg) 4 (Register) R4 Pt100
WI5 (Holding Reg) 5 (Register) R5 Pt100
WI 6 (Holding Reg) 6 (Register) R6 Pt100
Wwi7 (Holding Reg) 7 (Register) R7 Pt100
Wi 0 (Holding Reg) 8 (Register) R 8 Pt1000
Wi1 (Holding Reg) 9 (Register) R9 Pt1000
wi2 (Holding Reg) 10 (Register) R10 Pt1000
Wi 3 (Holding Reg) 11 (Register) R11 Pt1000
Wi 4 (Holding Reg) 12 (Register) R 12 Pt1000
WI 5 (Holding Reg) 13 (Register) R13 Pt1000
WI 6 (Holding Reg) 14 (Register) R 14 Pt1000
Wi7 (Holding Reg) 15 (Register) R 15 Pt1000
WI0 (Holding Reg) 16 (Register) R 16 Ni1000
WI1 (Holding Reg) 17 (Register) R17 Ni1000
wi2 (Holding Reg) 18 (Register) R18 Ni1000
wI3 (Holding Reg) 19 (Register) R19 Ni1000
wia (Holding Reg) 20 (Register) R 20 Ni1000
WI5 (Holding Reg) 21 (Register) R 21 Ni1000
Wi 6 (Holding Reg) 22 (Register) R22 Ni1000
WiI7 (Holding Reg) 23 (Register) R23 Ni1000
wio (Holding Reg) 24 (Register) R 24 Ni1000TK5000
wi1 (Holding Reg) 25 (Register) R 25 Ni1000TK5000
wi2 (Holding Reg) 26 (Register) R 26 Ni1000TK5000
wi3 (Holding Reg) 27 (Register) R 27 Ni1000TK5000
wi 4 (Holding Reg) 28 (Register) R 28 Ni1000TK5000
WI 5 (Holding Reg) 29 (Register) R 29 Ni1000TK5000
Wi 6 (Holding Reg) 30 (Register) R 30 Ni1000TK5000
Wi17 (Holding Reg) 31 (Register) R 31 Ni1000TK5000
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CDﬂEp)KMMDe peructpos (Brok 13 4 aHanoroBbIX BXOA,0B, NaccuBHLIA/ 610k n3 8 undpossix Beixoaos/ 610k n3 8 aHanorosbix BbIX0A0B)

Bnok us 4 aHanorosbIX BXOA0B, naccueHblii (FB-8RA-4AE, FB-BRA-4AE-H)
MaccuBHbIV AaTunk (TemnepaTypa B kaxAom pernctpe cunteiaetcA 8 1/10°C cornacHo HxenpuseaeHHoin Tabnnue)
BoamoxHeie Tunei: Pt100, P£1000, Ni1000, Ni1000 TK5000
[ocTyn no utenuio:
Ananorosbilii Modbus RTU SAIA® S-Bus Tun patunka
BX04, read Register
Holding Register (read)
EO (Holding Reg) O (Register) RO Pt100
E1 (Holding Reg) 1 (Register) R1 Pt100
E2 (Holding Reg) 2 (Register) R2 Pt100
E3 (Holding Reg) 3 (Register) R3 Pt100
E4 (Holding Reg) 4 (Register) R4 Pt1000
ES5 (Holding Reg) 5 (Register) R5 Pt1000
E6 (Holding Reg) 6 (Register) R6 Pt1000
E7 (Holding Reg) 7 (Register) R7 Pt1000
E8 (Holding Reg) 8 (Register) R8 Ni1000
E9 (Holding Reg) 9 (Register) R9 Ni1000
E10 (Holding Reg) 10 (Register) R10 Ni1000
E 10 (Holding Reg) 10 (Register) R11 Ni1000
E12 (Holding Reg) 12 (Register) R 12 Ni1000TK5000
E13 (Holding Reg) 13 (Register) R 13 Ni1000TK5000
E14 (Holding Reg) 14 (Register) R 14 Ni1000TK5000
E15 (Holding Reg) 15 (Register) R 15 Ni1000 TK5000
Bnok 13 8 undpoBbIx BbIXOA0B Bnok na 8 aHanorosbIX BbIXOO40B
8 pene (3ambikatowwnx), becnoteHunansHeix (250B/6A AC1) 3HaueHue Ha BbIXOAE - B COTbIX [ONAX (Hanpumep, 3HaueHne
250 B BbIXOAHOM perucTpe cooTeeTcTByeT 2,5 B Ha BeiXxoae)
ﬂDCTyH No UTEeHWHD 1 3anncu: ,D,DCTyI'\ MO YTEHWH 1 3anunucu:
Undposoii Modbus RTU SAIA® S-Bus Lndposoii Modbus RTU SAIA® S-Bus
BbIX0OA, read/write Output BXOA read/write Register
Coil (read/write) Holding Register (read/write)
AO (Coil) O (Output) OO0 W00 (Holding Reg) O (Register) RO
A1 (Coil) 1 (Output) 01 WO 1 (Holding Reg) 1 (Register) R1
A2 (Coil) 2 (Output) 02 Wo 2 (Holding Reg) 2 (Register) R2
A3 (Coil) 3 (Output) 03 W0 3 (Holding Reg) 3 (Register) R3
A4 (Coil) 4 (Output) 0 4 W0 4 (Holding Reg) 4 (Register) R4
AS (Coil) 5 (Output) 05 WO 5 (Holding Reg) 5 (Register) R5
A6 (Coil) 6 (Output) 06 WO0 6 (Holding Reg) 6 (Register) R6
A7 (Coil) 7 (Output) 07 WO 7 (Holding Reg) 7 (Register) R7
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COﬂep)KI/IMOE perucTpos (PyuHoe ynpaBneHue / aBapuiiHblii pexum)

PyuHoil pexxum ynpaenenus PyuHoii pexum ynpasnexua
(FB-8RA, FB-8RA-H, FB-BRA-4AE, FB-8RA-4AE-H) (FB-8AA-U-H)
[ocTyn no uteHuio: HocTyn no uteHuio:
Mepexniouatens Modbus RTU SAIA® S-Bus Mepeknwouatens Modbus RTU SAIA® S-Bus
AgTo /PyuHoii read Input ABTo /PyuHoii read Input
Discrete Inputs (read) Discrete Inputs (read)
A DO - AeTto (Input) O (Flag) F 8 AO - AsTo (Input) O (Flag) FO
A O - PyuHoii (Input) 1 (Flag) F9 A O - PyuHoit (Input) 1 (Flag) F1
A1 - AsTo (Input) 2 (Flag) F 10 A1 - AsTo (Input) 2 (Flag) F2
A 1 - PyuHoii (Input) 3 (Flag) F 11 A1 - Pyunont (Input) 3 (Flag) F3
A2 - Ao (Input) 4 (Flag) F 12 A2 - AsTo (Input) 4 (Flag) F4
A 2 - PyuHoit (Input) 5 (Flag) F 13 A 2 - PyuHoit (Input) 5 (Flag) F5
A3 - ABTo (Input) 6 (Flag) F 14 A3 - AsTo (Input) 6 (Flag) F 6
A 3 - PyuHoii (Input) 7 (Flag) F 15 A 3 - PyuHoit (Input) 7 (Flag) F7
A4 - Ao (Input) 8 (Flag) F 16 A4 - AsTo (Input) 8 (Flag) F8
A 4 - PyuHoii (Input) 9 (Flag) F 17 A 4 - Pyunoit (Input) 9 (Flag) F9
A5 - AsTo (Input) 10 (Flag) F 18 A5 - AsTo (Input) 10 (Flag) F 10
A5 - PyuHoii (Input) 11 (Flag) F 19 A5 - PyuHoit (Input) 11 (Flag) F 11
A6 - ABTo (Input) 12 (Flag) F 20 A6 - AeTO (Input) 12 (Flag) F 12
A B - PyuHoii (Input) 13 (Flag) F21 A 6 - PyuHoit (Input) 13 (Flag) F 13
A7 - Aeto (Input) 14 (Flag) F 22 A7 - Asto (Input) 14 (Flag) F 14
A7 - PyuHoii (Input) 15 (Flag) F23 A 7 - PyuHoii (Input) 15 (Flag) F 15

ABapuitHoe ynpasneHne

(FB-BAA-U-H)

Pernctpel noTeHunomeTpa (@aBapuitHoro) 4ocTyMHb
N0 UTEHUIO; 3HAUYEHNE Ha BLIXOE — B COTbIX AOMAX
(Hanpumep, sHaueHue 250 B BbIXOOAHOM perucTpe
cooteetcTByeT 2,5 B Ha BhIX0aE)

[HocTyn no uteHnto:

MoTeHumnomeTp Modbus RTU SAIA® S-Bus
ycTaBKu read Register
aHanorosblii Holding Register (read)

WO o0 (Holding Reg) 8 (Register

1R

WO 1 (Holding Reg) 9 (Register) R

wo 2 (Holding Reg) 1 (Register) R 10

WO0 3 (Holding Reg) 1 (Register) R 11

W0 4 (Holding Reg) 1 (Register) R 12

WO0 5 ( ) 1 (Register) R13

WO 6 ( ) 1 (Register) R 14
( )1 )

WO 7 (Register) R 15

Holding Reg
Holding Reg
Holding Reg
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Beispielschaltungen

Circuitry examples

Exemples de commutation

MpuMepsbl noaknioueHns S+S REGELTECHNIK

®

gl [ g

ORx @Tx ORx @Tx

Hand Hand Hand Hand Hand Hand Hand Hand

B O Y Y

NO MO A0 A0 A® A0 A® ATO® Auto Auto Auto Auto Auto Auto Auto Auto
Q Pwr O Pwr

I e e Y e e O s O o e I e e Y e e O s O
|2 22 20 @@ o2 2o 2e e |2 @2 2@ 2je @22 2e @@
‘ ‘ ‘ ‘
AD A1 A2 A3 A4 A5 A6 A7 A0 A1 A2 A3 A4 A5 A6 A7

gl [ g

ORx @Tx ORx @Tx

Wo  wi w2 W3 W4 W5 Wb
50%  950%  50%  50%  50%  50%  50%

@@@@@@@@

0% 100% 0% 100% 0% 100% 0% 100% 0% 100% O% 100% 0% 100% 0% 100%
Hand Hand Hand Hand Hand Hand Hand Hand

i© & i 1O O D oo
NG MO MO MO A® A0 A® ATO Auto Auto Auto Auto Auto Auto Auto Auto
OPwr OPpwr

e I e e Y e e O s O
@eleeeeeeeoeeeea |2 @2 2@ 2je @22 2e @@

Uy

10v) — ||
fov) ——
.. 10V)

a0V ——

GND(0V) ——
Wo-1 10..10V) ——
GND(OV) ——
GND(OV) ——

GND(OV) —
Wo0-7 (0

GND(OV) —
Wo-6 (0

GND(0V) ——
Wo-2 (0..10V) ——
GND(0V) ——
Wwo-3 (0..10V) ——
GND(OV) ——
Wo-4 (0..10V) T
W0-5 (0.

W0-0 (0
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Beispielschaltungen
Circuitry examples
Exemples de commutation
Mpumepsl NnoaknioyeHns

S+S REGELTECHNIK

ORx_ @Tx

R N N =N IR ST
gceg838&s8s8g2-x2=2
i TR R TR
o0000O0OGOOOGOOOOOOO
OPwr

|2 2@ 2|0 @@ o2 2edee

[< T s
ORx @Tx
0060000000000 00e
OPwr

|2 @@ 2@ 2@ o2 2o e

Ni100TK5000)

(Pt100,
Pt1000,
Ni1000,

W0-3
W0-2

WO-1
W0-0

=

fir Mess-Signal
for measuring signal

ss
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